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Oferta de productos

Los accionamientos compactos inteligentes IclA se componen de motor y sistema
electrénico de control. El control se realiza a través de una interface de bus de campo
o de impulsos. Los IclA se emplean como accionamientos descentralizados en la
construcciéon de maquinas y en la tecnologia de automatizacion. De esta forma pue-
den ejecutarse de forma sencilla y econémica complejas tareas de automatizacion en
conexién con un Motion Controller, como TLM2 de Berger Lahr, o un SPS. Para una
sencilla programacién de movimientos con un Motion Controller de Berger Lahr, exi-
sten modulos funcionales ya preparados. Los accionamientos compactos IclA de
Berger Lahr se caracterizan por las siguientes propiedades:

Diseino compacto

El motor y la electrénica forman una unidad compacta de reducidas dimensiones. Por
€S0 No se precisa espacio en el armario de conexiones para el sistema electronico
de control y el espacio requerido en la maquina es muy pequefo.

Sencillez

La integracion del motor y del sistema electrénico reduce los gastos de instalacion y
simplifica el concepto de compatibilidad electromagnética (CEM). Ademas, el soft-
ware para PC "IclA Easy", de facil manejo, permite una rapida puesta en marcha.

Sistema abierto

Los accionamientos compactos estan dotados con una interface de bus de campo
que permite la comunicacion a través de CANopen, Profibus DP 0 RS485. De forma
alternativa, hay disponibles accionamientos compactos con motor paso a paso y con
interface de impulsos/direccion. Este concepto abierto de comunicacion permite la in-
tegracion en entornos ya existentes.

Flexibilidad

Los accionamientos compactos IclA pueden estar equipados con los mas diversos ti-
pos de motor: servomotor sincrénico AC, motor EC o motor paso a paso. Cada tipo

de motor posee ventajas caracteristicas, de las cuales se deriva una amplia serie de

ambitos de aplicacion.

Seguridad

La funcion de seguridad integrada "Power Removal" posibilita una parada de la cate-
goria 0 o 1 conforme a EN60204-1 sin contactores de potencia externos. Esto permi-
te reducir los costes de sistema y los tiempos de reaccion. El accionamiento cumple
con los requisitos de IEC61508 SIL2 asi como de EN954-1 categoria 3.
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Accionamientos compactos

inteligentes IclA

Oferta de productos

Oferta de productos de los accionamientos compactos inteligentes IclA
IclA IxS6x

IclA IFA6x

IclA IFE71

IclA IxS9x

IclA con interface de bus de campo

IclA IFA con servomotor AC sincrénico
Rango del par motor

IFA6x
0,26 ... 0,45 Nm; par motor maximo: 0,4 ... 0,72 Nm

Rango de revoluciones

Hasta 7500 1/min (sin caja de cambios)

Resolucion de posicionamiento

0,02°

Interfaces

Interface de bus de campo: Profibus DP, CANopen, RS485
Interface de sefial de 24-V con 4 sefales E/S de libre programacion; interface para funcién de seguridad
"Power Removal"

Modos de funcionamiento

Referenciado, movimiento manual, punto a punto, perfil de velocidad, engranaje electrénico

Configuracion

IclA IFE con motor EC
Rango del par motor

A través de bus de campo o por interruptor de pardmetros: velocidad de transmision, direccion de red y resist-
encia de terminacién

IFE71
0,17 Nm; 3,1 ... 11 Nm (con engranajes rectos)

Rango de revoluciones

Hasta 4800 1/min (sin caja de cambios)

Par de retencion

0,08 Nm (sin caja de cambios); 1 ... 8 Nm (con engranajes rectos)

Resolucion de posicionamiento

0,26° ... 1,67° (con engranajes rectos)

Interfaces

Interface de bus de campo: Profibus DP, CANopen, RS485
Interface de sefial de 24-V con 4 sefales E/S de libre programacion; interface para funcién de seguridad
"Power Removal"

Modos de funcionamiento

Referenciado, movimiento manual, punto a punto, perfil de velocidad

Configuracion

IclA IFS con motor paso a paso de 3 fases
Rango del par motor

A través de bus de campo o por interruptor de parametros: velocidad de transmision, direccion de red y resist-
encia de terminacién

IFS6x
0,45 ... 1,5 Nm (sin caja de cambios)

IFS9x
2 ... 6 Nm (sin caja de cambios)

Rango de revoluciones

Hasta 2000 1/min (sin caja de cambios) Hasta 1000 1/min (sin caja de cambios)

Resolucion de posicionamiento

0,018°

Interfaces

Interface de bus de campo: Profibus DP, CANopen, RS485
Interface de sefal de 24-V con 4 sefales E/S de libre programacion; interface para funcién de seguridad
"Power Removal"

Modos de funcionamiento

Referenciado, movimiento manual, punto a punto, perfil de velocidad

Configuracion

A través de bus de campo o por interruptor de parametros: velocidad de transmision, direccion de red y resist-
encia de terminacion

IclA con interface de impulsos/direccién

IclA IDS con motor paso a paso de 3 fases IDS6x

Rango del par motor

IDS9x

0,45 ... 1,5 Nm (sin caja de cambios) 2 ... 6 Nm (sin caja de cambios)

Rango de revoluciones

Hasta 2000 1/min (sin caja de cambios) Hasta 1000 1/min (sin caja de cambios)

Resolucion de posicionamiento

0,036°

Interfaces

Interface multifuncién para sefales de impulsos/direccion o sefiales AB (codificador);
Interface de servicio RS485;
Interface de sefial de 24-V; interface para funcién de seguridad "Power Removal"

Funciones

Caida de corriente, deteccién de bloqueo, asignacién de sefiales E/S

Configuracion

A través de interruptor de parametros: corriente de fase del motor, nimero de pasos, descenso de la corriente
de fase, deteccion de bloqueo, resistencia de terminacién RS485, asignacion de sefales E/S

Berger Lahr
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IclA IFx
Descripcion del producto

IclA con interface de bus de campo

Descripcion del producto

Los accionamientos compactos inteligentes IclA IFx se componen de motor, sistema
electrénico de control y una interface de bus de campo (CANopen, Profibus DP o
RS485).
Forman parte del grupo de productos de IclA IFx:

¢ |FA con servomotor sincrénico AC

* IFE con motor EC (motor DC sin escobillas)

¢ |FS con motor paso a paso de 3 fases

IclA IFA — el accionamiento compacto para procesos dinamicos

IclA IFA contiene un servomotor AC sincrénico. Este motor se caracteriza por una
elevada dinamica, dado que de forma momentanea puede tener sobrecorriente al
acelerar.

IclA IFE - el accionamiento compacto para la regulacion automatica de formato
IclA IFE esta equipado con un motor EC (motor DC sin escobillas). Los motores EC
empleados poseen un elevado par de retencidn sin corriente. Por eso, en la mayoria
de los casos puede prescindirse del freno de parada. Gracias al sistema electrénico,
el IclA IFE tiene virtualmente las propiedades de un transmisor de valores absolutos.

IclA IFS - el accionamiento compacto para el posicionamiento a corta distancia
IclA IFS ofrece con su motor paso a paso de 3 fases altos pares motores con pocas
revoluciones. El accionamiento compacto IclA IFS es especialmente apropiado como
accionamiento de revoluciones con buenas propiedades de sincronismo y también
con posicionamientos de elevada resolucion. La puesta en marcha del accionamiento
del motor paso a paso es sencilla, ya que no es necesario un ajuste del regulador.

A destacar

IclA IFA
* Alta dinamica y elevado par maximo
* Transmisor de valores absolutos con una elevada resolucion de 16.384 incre-
mentos
¢ Opcional con freno de parada integrado
* Opcional con engranaje planetario

IclA IFE
¢ Elevado par de retencién sin corriente
* Transmisor de valores cuasi-absolutos, gracias a lo cual no es necesario un
nuevo referenciado después de la desconexién
* Opcional con engranaje recto o engranaje planetario

IclA IFS
¢ Elevado par de parada continua
* Buenas propiedades de sincronismo
* Alta resolucion de posicionamiento (0,018°)
¢ Opcional con freno de parada (sélo IFS9x)
* Opcional con engranaje planetario

Sistema electrénico

El sistema electrénico se compone de la electrénica de control y la etapa de potencia.
Ambas reciben tension conjuntamente y no tienen separacién galvanica entre ellas.
A través de la interface de bus de campo, puede parametrizarse y dirigirse el accio-
namiento compacto.

Adicionalmente hay disponibles cuatro sefales diferentes de 24 V. Estas pueden uti-
lizarse tanto para entrada como para salida.

Catélogo IclA Berger Lahr



IclA con interface de bus de campo IcIA IFx

Descripcion del producto

Conexiones

Los accionamientos compactos inteligentes IclA IFx disponen de las siguientes
conexiones:

* Tension de alimentacion Vpg

¢ Interface de bus de campo: Profibus DP, CANopen o RS485

¢ Interface de sefal de 24 V para cuatro entradas/salidas

* Interface de seguridad para funcién de seguridad "Power Removal"

Interface de bus de campo

Segun la variante de aparato, pueden conectarse en la interface los siguientes buses
de campo:

¢ PROFIBUS DP-VO0 (formato de datos segun Profidrive V2.0 PPO Type 2)

¢ CANopen (protocolo DS301)

* RS485 (protocolo Berger-Lahr, compatible con TwinLine)
La interface de bus de campo sirve para la parametrizacidon del accionamiento com-
pacto.
Ademas, a través de esta interface es posible poner en funcionamiento el acciona-
miento compacto con un PC y el software "IclA Easy". Para ello se requiere un trans-
formador adecuado de bus de campo, como USB-CAN, RS232-RS485 o CP551 de
Siemens para Profibus.

Interface de seial de 24 V

Existen cuatro sefnales de 24 V, las cuales pueden utilizarse tanto para entrada como
para salida.

Las sefales de 24 V estan libremente disponibles para el controlador superior por
medio del bus de campo. Pueden también utilizarse para funciones predefinidas,
como p. ej. para la conexion de conmutadores de final de carrera y de referencia.
La alimentacion de 24 V de las salidas se produce internamente a través de la tensién
de alimentacién del accionamiento compacto (estandar). De forma alternativa es po-
sible alimentar las salidas y los sensores con una fuente de alimentacion distinta (op-
cional).

Interface de senal para la funcion de seguridad "Power Removal"

La funcion de seguridad integrada "Power Removal" posibilita una parada de la cate-
goria 0 o 1 conforme a EN60204-1 sin contactores de potencia externos. La tension
de alimentacién no debe cortarse. Esto permite reducir los costes de sistema y los
tiempos de reaccion.

La funcién de seguridad se activa a través de dos sefales de entrada redundantes
de 24 V (low activado).

Berger Lahr
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IcIA 1Fx IclA con interface de bus de campo
Descripcion del producto

Técnicas de conexion
Conector de circuito impreso

Los conectores de circuito impreso se utilizan preferentemente para el cableado de
maquinas en serie con mazos de cables.

¢ Bus de campo y conexién de sefal E/S a través del conector "Molex Micro Fit"
¢ Conexioén del suministro de potencia a través de contactos Crimp "AMP Positive
Lock"
Para el cableado del accionamiento compacto se requieren dos guiados de cable
(véase Accesorios).

@)
Z
o

0vDC

CN1
= | [

N/ \ CN6E!

i

4 5 6 @
' |

L |
CN3 CN4

dCICIE

Conector de circuito impreso, resumen de todas las conexiones

Conexion Asignacion
CN1 Tensién de alimentacion VDC
CN2 Para todos los IFx: interface para Profibus DP

Sélo para IFA: interface para Profibus DP y modo de funcionamiento de
engranaje electronico (sefial de referencia)

CN3 Interface para CAN o RS485

CN4 Interface 24 V

CN5 Interface para funcién de seguridad "Power Removal"

CN6 Puente para la desactivacion de la funcién de seguridad "Power Removal"

6 Catélogo IclA Berger Lahr



IclA con interface de bus de campo IcIA IFx

Descripcion del producto

Conector industrial

—

Los accionamientos compactos con conectores industriales se emplean preferente-
mente en maguinas especiales y series limitadas.

La variante con conector industrial contiene una tapa de la caja con dos conectores
redondos M12 (de 5 polos) para la conexion del bus de campo y un conector Hirsch-
mann STASEI 200 para la conexién de suministro de potencia.

IN

1 VDC
2 0VDC

ouT

Conector industrial, resumen de conectores

Enchufes de senal E/S

Para la conexién de las sefales E/S pueden solicitarse uno o dos enchufes de sefal
E/S con conectores industriales (véase Accesorios).

La alimentacion de 24 V de las salidas se produce a través del suministro de potencia
interno o a través de una fuente de alimentacion externa (opcional). Para este fin hay
disponibles diferentes enchufes de sefnal E/S.

Enchufes de sefal E/S con suministro interno de senal de 24 V

101 100 103
|

Enchufe para tres sefiales E/S

103 102
|

Enchufes para cuatro sefiales E/S

Berger Lahr
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IcIA IFx IclA con interface de bus de campo

Descripcion del producto

Enchufes de seial E/S con suministro externo de senal de 24 V

+24VDC
ovDC
)
£a
1/ A \3
103
Enchufe para tres sefiales E/S
+24VDC +24VDC
ovDC OVDCI 103
) 4
N
A ’f\w ) ~ 4\
1 3 3 3 1
=

Enchufes para cuatro sefiales E/S

Enchufes de senal E/S con la funcién de seguridad "Power Removal" y sumini-

stro interno de senal de 24 V

101 100

- PWRR_A
— PWRR_B

Enchufe para dos sefales E/S y sefales para la fun

cion de seguridad

PWRR_B

PWRR_A
101 100 W

PWRR_A
PWRR_B
103 102

Enchufes para cuatro sefiales E/S y sefiales para la funcién de seguridad

8 Catalogo IclA
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IclA con interface de bus de campo IclA IFx

Funciones

Funciones
Configuracion a través de interruptor de parametros

Los siguientes ajustes pueden realizarse por medio del interruptor de parametros en
el accionamiento compacto:

Profibus DP
¢ Ajuste de la direccién del bus de campo
¢ Activacion de la resistencia de terminacion

CAN y RS485
¢ Ajuste de la direccién del bus de campo
* Ajuste de la velocidad de transmision
* Activacion de la resistencia de terminacion
* Ajuste de la entrada de impulsos para el modo de funcionamiento "Engranaje
electronico" (Sefhales de impulso/direccion o sefales A/B, sdélo en IclA IFA)

Modos de funcionamiento
Resumen

A través del bus de campo pueden configurarse los siguientes modos de funciona-
miento:

* Punto a punto

» Perfil de velocidad

* Referenciacion

* Engranaje electronico (solo IclA IFA)

* Movimiento manual

Punto a punto

Con el modo de funcionamiento "punto a punto”, el motor se posiciona desde un pun-
to A hasta un punto B con un comando de posicionamiento.

Posibilidades de configuracion
El recorrido de posicionamiento puede introducirse de dos maneras:
* Posicionamiento absoluto, donde el punto de partida es el punto cero del eje
¢ Posicionamiento relativo, donde el punto de partida es la posicién actual del
motor

500 Inc 700 Inc

0 1.200 Inc > 0

Modo de funcionamiento "punto a punto", absoluto y relativo

Predeterminacion de la referencia

El establecimiento de los valores nominales se realiza mediante bus de campo o con
el software para PC "IclA Easy".

Ejemplo de aplicacion

Arrastrar y soltar con un robot lineal

Berger Lahr
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IcIA IFx IclA con interface de bus de campo
Funciones
Perfil de velocidad
En el modo de funcionamiento "perfil de velocidad", se le indica al motor una veloci-
dad nominal y un movimiento sin posicién de destino. Esta velocidad se mantiene ha-
sta que se indique otra velocidad nominal o cambie el modo de funcionamiento.
Predeterminacion de la referencia
El establecimiento de los valores nominales se realiza mediante bus de campo o con
el software para PC "IclA Easy".
Ejemplo de aplicacién
Aplicacion de pintura en la producciéon de CDs
v
\/3 ‘
/ |
v, f } |
I
| Iy
\ | 1
Vi | | | i T
0 \ \ | - \ BN
R t, Doyl ot
Start Stop
Perfil de velocidad
ty, 1315 = aceleracion
o, 14, te, g = desplazamiento constante
t7, 19 = frenos
Referenciacion
Hay dos tipos de referenciado:
* Desplazamiento de referencia
Establecimiento de la referencia de medida mediante accionamiento de un con-
mutador de referencia o de final de carrera
* Establecer medida
Establecimiento de la referencia de medida relativa a la posicion actual del
motor
Desplazamiento de referencia
Con el movimiento de referencia se produce un desplazamiento a una posicién defi-
nida del eje. La posicion definida se establece mediante un interruptor mecanico:
* Final de carrera
* Conmutador de referencia REF
Tipos de desplazamientos de referencia
Existen seis movimientos de referencia estandar:
* Desplazamiento sobre final de carrera negativo L TMN
* Desplazamiento sobre final de carrera positivo LTMP
¢ Desplazamiento sobre conmutador de referencia REF con el primer movimiento
en direccion de giro negativa
* Desplazamiento sobre conmutador de referencia REFE con el primer movimiento
en direccién de giro positiva
* Movimiento de referencia sobre el pulso indice en direccién de giro positiva o
negativa (solo con IFA o IFS con codificador de pulso indice)
* Movimiento de referencia sobre bloque = tope mecanico (sélo con IFE)
Estos desplazamientos de referencia estandar pueden realizarse con o sin pulso in-
dice.
10 Catélogo IclA Berger Lahr



IclA con interface de bus de campo IclA IFx

Funciones

Ejemplo 1: Movimiento de referencia en final de carrera

LIMND LIMPD

-
=

® R

|
L p_disHome —3pp V_Home
p_outHome ——> v_outHome

Modo de funcionamiento "referenciado", movimiento de referencia sobre el final de carrera

—
—_
~

Movimiento hacia final de carrera con velocidad de busqueda
Movimiento hacia borde de conmutacién con velocidad de desplazamiento libre

(3) Movimiento hacia la distancia al borde de conmutacion con velocidad de despla-
zamiento libre

S

Ejemplo 2: Establecer medida
El establecimiento de medida se puede aplicar para ejecutar un movimiento continu-
ado del motor sin sobrepasar los limites de posicionamiento.

"2000" i
(| —©

ng 0

@

Posicionamiento en 4000 incrementos con establecimiento de medida

(1) EI motor se posiciona en 2000 inc.

(2) Por medio del establecimiento de medida a 0, la posicién actual del motor se
establece en el valor de posicion 0 y simultdneamente se define el nuevo punto
cero.

(3) Después de la activacion de una nueva orden de desplazamiento en 2000 inc,
la nueva posicién de destino asciende a 2000 inc.

Con este procedimiento se evita sobrepasar los limites absolutos de posicién en un

posicionamiento, ya que el punto cero ce desplaza correspondientemente.

Predeterminacion de valores nominales
La predeterminacion de los valores nominales se realiza mediante bus de campo o
con el software para PC "IclA Easy".

Ejemplo de aplicacion
Frente a los posicionamientos absolutos en el modo punto a punto.

Berger Lahr
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IclA IFx

IclA con interface de bus de campo

Funciones
Engranaje electronico (solo es posible con IclA IFA)
En el modo de funcionamiento "engranaje electronico” un codificador (sefales A/B)
o un control (sefiales de impulso/direccién) alimentan las sefales de referencia, y se
vuelven a calcular con el factor de engranaje regulable a un nuevo valor nominal de
posicion.
Predeterminacion de valores nominales
La predeterminacion de los valores nominales se realiza por medio de sefiales A/B o
sefales de impulso/direccion (configurable a través del interruptor de parametros).
En IclA IFA con Profibus, la predeterminacion de los valores nominales sélo es posi-
ble a través de sefales de impulso/direccion.
Ejemplo de aplicacion
Sincronizacion de los procesos de movimiento, p. €]. corte de material en una cinta
transportadora.
NC:
200 Inc —
5_ z 1 1. Drive: [ [
TTNTT T 200 Inc —» t ﬁ ! !
..Z_8 __,|2 Drive: | ﬁ ! |
TN 2 300 Inc—» ‘ ‘ ‘
1..Z_8 __,|3 Drive: ! !
N - 1 600 Inc — L
Modo de funcionamiento "Engranaje electrénico"
Movimiento manual
El motor se desplaza una unidad de recorrido o en marcha continua con velocidad
constante. La longitud de la unidad de recorrido, los niveles de velocidad y el tiempo
de conmutacion en la marcha permanente pueden ajustarse mediante accionamiento
manual.
Predeterminacion de valores nominales
La predeterminacién de los valores nominales se realiza mediante bus de campo o
con el software para PC "IclA Easy".
Ejemplo de aplicacién
Ajuste de la maquina durante la puesta en marcha
Parametro
startMan, Bit0 0
Parametro 1 |
startMan, Bit2 0 ' i
| i ! n_fastMan
i n_slowMan i i
Motor (.®) / ‘ | 1/ \ , :
StOp :<—> ‘<—>‘ | i
I ! I I
Parametro : @ @
. 1
stateMan, Bit14
0
@: step Man @: t<time Man @: time Man @: Marcha permanente
Movimiento manual, lento y rapido
12 Catélogo IclA Berger Lahr



IclA con interface de bus de campo IclA IFx

Funciones

Funcion de seguridad
Definicion

Power Removal

La funcién de seguridad "Power Removal" desconecta el par motor de forma segura.
La tensién de alimentacion no debe cortarse. No se produce una vigilancia en estado
de reposo.

Categoria de parada 0 (EN60204-1)
Parada a través de la desconexién inmediata de la energia de los elementos de ac-
cionamiento de las maquinas (es decir, una parada automatica).

Categoria de parada 1 (EN60204-1)

Una parada controlada, donde la energia de los elementos de accionamiento de las
maquinas se mantiene, para alcanzar la parada. La energia sélo se interrumpe una
vez alcanzada la parada.

Descripcion

Con la funcion de seguridad "Power Removal" integrada en el producto se puede rea-
lizar la funciéon de mando "Parada de emergencia" (EN 60204-1) para las categoria
de parada Oy 1. Ademas, esta funcién de seguridad impide el reinicio inesperado
del accionamiento compacto.
Se han obtenido los siguientes grados de seguridad segun las normas de seguridad
funcional:
* |EC 61508; SIL 2; Seguridad funcional de sistemas eléctricos, electrénicos y
programables relativos a la seguridad.
e prIEC 62061; SIL 2; Seguridad de maquinas - Seguridad funcional de disposi-
tivos de mando y maquinas eléctricas, electrénicas y programables
¢ EN 954-1 categoria 3: Seguridad de maquinas, piezas de dispositivos de mando
relativas a la seguridad, parte 1: Principios generales de formacion
* pr EN 13849-1, categoria 3: Seguridad de maquinas, piezas de dispositivos de
mando relativas a la seguridad - parte 1: Principios generales de formacién

Berger Lahr
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IcIA IFx IclA con interface de bus de campo
Funciones

Ejemplos de aplicacién para funcion de seguridad

24V 24V 24V
Parada de FAULT
emergencia RESET | ENABLE
IclA
SPS/CNC
» PWRR_A

I
: » PWRR_B
I
1

Ejemplo de categoria de parada 0

24V 24V 24V 24V 24V 24V
Parada de
emergencia
FAULT
A1 831821522832 03 13 23 37 47 57 Y+ RESET | ENABLE

[l
Preventa No diferido ,,x,,\,,\ | | | f= A
1]

XPS-AV Diferido \ \

A2 8118512 813814 04 14 24 38 48 58 Y64 Y74 Y84

H H -
v v v
SPS/CNC

i

1
: » PWRR_B
1
1

» PWRR_A

Ejemplo de categoria de parada 1

Otras funciones operativas

Por medio de bus de campo o de PC es posible activar otras funciones operativas.
* Invertir el sentido de giro del motor
* Ajustar el perfil de marcha mediante el generador de perfil de movimiento
* Activar la funcién Quick-Stop
* Registro rapido de la posicion por entrada de sefiales (Capture)
* Programacion de entradas y salidas

14 Catélogo IclA Berger Lahr



IclA con interface de bus de campo

IclA IFA
Resumen de productos

IclA IFA
Resumen de productos

Componentes del accionamiento compacto IclA IFA

(1)  Servomotor AC sincronico
(2)  Freno (opcional)
(8) Codificador

(4) Caja del sistema electronico

(5)  Enchufe para el guiado de cable (accesorio)

(6) Enchufe E/S con conector industrial (accesorio)

(7)  Posibilidades de ajuste a través de interruptor

(8) Tapa de la caja del sistema electrénico, no debe retirarse
)

Tapa de la caja del conector, debe retirarse para la instalacion

(10) Tapa con el conector industrial para la tensién de alimentaciéon VDC y la conexién de bus de campo IN/OUT (opcional)

(11) Interfaces eléctricas

Berger Lahr

Catalogo IclA



IclA IFA
Datos técnicos

IclA con interface de bus de campo

Datos técnicos
Datos mecanicos IFA6x

IFA61/../3D IFA61/../5D IFA62/../3D IFA62/../5D

Tension de alimentacion nominal Vpe 24 36 24 36 24 36 24 36
Revoluciones nominales 1/min {5100 7500 3200 5500 3100 5000 2600 4300
Par motor max. Myax N Nm 0,43 0,6 0,61 0,72

Par constante Myg 2 Nm 0,26 0,26 0,41 0,45
Resolucién de posicionamiento Incr. 16384 16384

Precision del sensor de posicionamiento ° +0,05 +0,05

Momento de inercia del rotor Jg kgecm? 0,1 0,18

Masa m kg 1,4 1,7
Carga del eje

* Fuerza radial max. 3 N 89 107

* Tension max. de la fuerza axial N 104 104

* Presién max. de la fuerza axial N 104 104

* Vida Gtil nominal del rodamiento Lqp, 4 h 20000 20000

Freno de parada

Par de parada My Nm 1,2

Potencia inicial eléctrica w 10

Hora de conexion (aflojar freno) ms 14

Hora de desconexioén (bloquear freno) ms 13

Momento de inercia kgem? | 0,07

Masa m kg 0,400

) Max.25s

2 A 20 1/min; a 0 1/min se reduce el par constante a un 89% del valor indicado
3) Punto de accion de la fuerza radial: a 10 mm de distancia de la brida

4 Horas de trabajo con 10 % de probabilidad de averia; Condiciones para la carga del eje: Revoluciones 4000 1/min, 100 % de duracién de la conexién con par nominal, temperatura

ambiente 40 °C

Curvas caracteristicas

Curva caracteristica del par motor de IFA61 con bobinado 3D

M [Nm]
05
04 TN RN
\ \/63 N \}1'2
03
’ 2 \ \|

/<) Al \
0.2 \ \\
01 \ \

0 2000 4000 6000 8000 10000

12000
n [1/min]

Curva caracteristica del par motor de IFA62 con bobinado 3D

Curva caracteristica del par motor de IFA61 con bobinado 5D

M[Nm]
0,7
0,6 N — =
\

05 A \ A
’ \ N
04 N (\1.1) (2
03 2) \\ \\

X
0,2 N
o \\ \\
. AN AN

2000

4000

6000 8000

n [1/min]

Curva caracteristica del par motor de IFA62 con bobinado 5D

M [Nm] M{[Nm]
07 08
0 T=F==r7v - 0,7____-T\'— \\
AN S N 06
05 1.1 1.2 ! \
/(9 \‘ ‘/»/ \ e /(2} \ IR\
04 ' g \Y
\ 0.4 \\
03
\ \ 0,3 \
02 N N N
\ 02
0.1 N 0,1 \ \
0 \ 0 \\
0 2000 4000 6000 8000 0 2000 4000 6000 8000
n [1/min] n [1/min]
(1.1) Par motor méax. a 24 V (2) Par constante
(1.2) Par motor méax. a 36 V
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IclA con interface de bus de campo

IclA IFA
Datos técnicos

Datos eléctricos
Tension de alimentacion

Cumple con MBTP segun DIN 19240, sin proteccién contra polarizacion inversa

Rango de tensién de alimentacién (valores limite absolu- | Vpc 18 ... 40
tos)
Tension de alimentacion nominal Vbe 24 /36
Ondulacién con tensién nominal Vss <3,6
Max. consumo de corriente A 5
Corriente de conexién corriente de carga para condensador C = 1500 uF
Fusible previo externo A 10 (caracteristica: de accion lenta)
Interface de sefial de 24 V 4 senales, cada una puede utilizarse como entrada o como salida
Toma de tierra con unién galvanica a tensién de alimentacion de tierra, sin proteccion
contra polarizacion inversa
Entradas de senal de 24 V
Bajo nivel 100..103 V/mA |<4,5/<0,7
Alto nivel 100..103 V/mA |215/22
Rango de tensién admitida \Y 0..30
Tiempo de antirrebote 100 a 103 ms 0,1
Tiempo de antirrebote 102, 103 en la funcién Capture ms 0,01
Salidas de seifal de 24 V conmutando a positivo, proteccién contra cortocircuito, con capacidad de carga induc-
tiva (1000 mH / 100mA)
con alimentacién externa con alimentacion interna
Rango de tensién de alimentacion Vpe 10 ... 30 23...25
Corriente de conmutacion mA <100 (por salida) <200 (total)
La fuente de alimentacién interna esta pro-
tegida contra:
e cortocircuito de la tension de salida
* sobrecarga de la tension de salida
(limitacion a 6 W de potencia de salida)
Interfaces de bus de campo
CAN
Entradas y salidas de sefal conforme a ISO 11898, sin separacién galvanica
Tasa de transmision kBaud |20/50/100/125/250 /500 /800 /1000
Protocolo de transmision CANopen conforme con DS301
RS485
Entradas y salidas de sefal conforme con RS485, sin separacion galvanica, de 2 hilos
Tasa de transmision kBaud |9,6/19,2/38,4
Protocolo de transmisién Protocolo Berger Lahr, compatible con Twin Line
Profibus DP
Entradas y salidas de sefal conforme con RS485, con separacion galvanica, de 2 hilos
Tasa de transmision kBaud |9,6/19,2/45,45/93,75/187,5/500 /1500 /3000 / 6000 / 12000
Protocolo de transmisién Profibus DP-VO, Profidrive V2.0 PPO Typ 2
Condiciones ambientales
Temperatura ambiente ) °C 0 ... 65; Reduccién de potencia en 2%/K de 50 a 65
Temperatura max. admitida del motor °C 110
Altura de instalacion sin reduccion de potencia m <1000 m sobre el nivel del mar
Temperatura de transporte y de almacenamiento °C -25 ... +70
Humedad relativa del aire % 15...85
Esfuerzo vibratorio segun DIN EN 60068-2-6
¢ Amplitud de la aceleracién m/s? 20
* Rango de frecuencias Hz 10 ... 500
* Numero de ciclos 10
Choques permanentes segun DIN EN 60068-2-29
* Numero de choques 2 1000
* Cresta de aceleracién m/s? 150
Modo de proteccién segin EN 60529 IP 54 todo el aparato sin paso de eje; IP41 paso de eje
Clase de calor segtin DIN EN 60034-1 155 (F)

Precision de choque del eje y de excentricidad axial

segln EN 50347 (IEC 60072-1)

1 valores limite en motor abridado (p. ej. placa de acero de 300x300x10 mm)

En direccién negativa o positiva por cada eje (X, Y, Z)

Funciones de seguridad

Vida util segun el ciclo de vida de seguridad (IEC61508) |afos 20

SFF (Safe Failure Function) (IEC 61508) % 67

Probabilidad de fallo (PFH) (IEC61508) 1/h 1,84-107°

Tiempo de reaccion (hasta la desconexion de la etapa de |ms <50

potencia)

Ancho de pulso de ensayo permitido de aparatos conecta-|ms <1

dos en serie

Berger Lahr Catélogo IclA 17



IclA IFA

Planos de dimensiones

IclA con interface de bus de campo

Planos de dimensiones

55

Accesorios: enchufe de sefial E/S
con conectores industriales

-

Tornillo M4

47,14 +0,2
57,2

92,2

Opcional: conector industrial

Accesorios:

guiado de cable @ =3 ...

20

9mm

296

2 50(%,05)

Taladro de centrado

47,1420,2 58 DIN332-DSM3
57,2 L
L
mm
IFA 61 145,3
IFA 62 163,8
Accionamiento compacto inteligente IclA IFA6x
Accesorios: enchufe de sefal E/S Opcional: conector industrial
con conectores industriales
) Accesorios:
Tornillo M4 guiado de cable @=3...9 mm
55
20
1,6
' T
N
o ] ©
L3 [}
o SI
F| o — - - - - - - - 5|
N ]
] Q
| -
i Taladro de centrado
47,1402 58 DIN 332 - DS M3
L
57,2
L
mm
IFA 61 190,8
IFA 62 209,3
Accionamiento compacto inteligente IclA IFA6x con freno de parada
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IclA con interface de bus de campo IclA IFA
Codlificacion de los modelos

Codificacion de los modelos

Ejemplo: Il FAG6 1/ 2 CANISDS/ 3D C - B 54 0000 RP P 41
Familia de productos Il F A6 1/ 2 CAN ISD S/ 3 C - B 54 0000 RP P 41
| = accionamiento compacto inteligente IclA

Modo de control I F A6 1/ 2 CAN ISD S/ 3D C - B 54 0001 R P P 41
F = control de posicionamiento con bus de campo

Tipo de motor I F A6 1/ 2 CAN ISD S/ 3D C - B 54 0001 R P P 41
A = Servomotor

Tamaiio de construccién del motor I FAG6 1/ 2 CAN ISD S/ 3D C - B 54 00001 R P P 41
6 = brida de motor [cm]

1, 2 = indice de longitud del motor

Tension de alimentacion nominal I FAG6 1/ 2 CAN ISD S/ 3D C - B 54 00001 R P P 41
2=24/36Vpg

Interface de bus de campo I FA6 1/ 2 CAN ISD S/ 3D C - B 54 00001 R P P 41
DPO = Profibus DP VO

CAN = CANopen DS301

485 = RS485

Alimentacion de la interface de sefal I F A6 1/ 2 CANISD S/ 3D C - B 54 0001 R PP 41

— = ninguna (se requiere fuente de alimentacion externa)
IS = fuente de alimentacién interna de 24 V

Opcién de hardware I F A6 1/ 2 CAN ISD S/ 3 C - B 5 0000 RP P 41
— = ninguna (no es posible el engranaje electrénico)
D = interruptor de parametros para configuracion

Version de software I F A6 1/ 2 CAN ISD S/ 3D C - B 54 0001 R P P 41
S = estandar
Tipo de bobinado I FAG6 1/ 2 CAN ISD S/ 3D C - B 54 0001 R P P 41

3D = revoluciones altas, conexion en triangulo
5D = par motor elevado, conexion en triangulo

Sistema de medida I FAG6 1/ 2 CAN ISD S/ 3D C - B 54 0001 R P P 41
C = codificador monovuelta
Freno de parada I FAG6 1/ 2 CAN ISD S/ 3D C - B 54 00001 R P P 41

— = sin freno de parada
B = con freno de parada

Tecnologia de conexién I F A6 1/ 2 CAN ISD S/ 3D C- B 5 0001 RPP 4
B = conector de circuito impreso
| = conector industrial

Modo de proteccion global (excepto paso del eje) I FAG6 1/ 2 CAN ISD S/ 3D C - B 54 0000 R P P 41
54 = |P 54
Engranaje I F A6 1/ 2 CAN ISDS/ 3 C- B 5 0001 RP P 41

0-001 = sin engranaje

Engranaje planetario PLE 60, comportamiento

de transmision:

2-003=3:1

2-005=5:1

2-008=8:1

Tratamiento del eje I F A6 1/ 2 CAN ISDS/ 3 C - B 5 0001 RPP 4
R = eje redondo y liso (sin engranaje)

K = muelle de ajuste (s6lo con engranaje)

Diametro del collar de centrado I FAG6 1/ 2 CAN ISD S/ 3D C - B 54 0001 R P P 41
P = estandar

Diametro del eje I F A6 1/ 2 CAN ISD S/ 3D C - B 5 0001 RPP 4
P = estandar

Modo de proteccion del paso del eje I FAG6 1/ 2 CAN ISD S/ 3D C - B 54 0001 R P P 41
41 =IP 41
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IclA IFA

IclA con interface de bus de campo
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IclA con interface de bus de campo IclA IFE
Resumen de productos

IclA IFE
Resumen de productos

Componentes del accionamiento compacto IclA IFE

(1 Motor EC

(2 Caja del sistema electrénico

3 Enchufe para el guiado de cable (accesorio)

(4 Enchufe E/S con conector industrial (accesorio)

Tapa de la caja del sistema electronico, no debe retirarse
Tapa de la caja del sistema electrénico, debe retirarse para la instalacion
Tapa con el conector industrial para la tensién de alimentacion VDC y la conexién de bus de campo IN/OUT (opcional)

)
)
)
)
(5) Posibilidades de ajuste a través de interruptor
)
)
)
) Interfaces eléctricas
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IclA IFE
Datos técnicos

IclA con interface de bus de campo

Datos técnicos
Datos mecanicos de IFE71 sin engranaje

Tensién de alimentacion nominal Vpe 24 36

Corriente nominal A 4,7 5,1

Revoluciones nominales 1/min 4000 4800

Potencia nominal suministrada w 74 117

Par nominal My Nm 0,175 0,24

Par motor max. My« Nm 0,26 0,36

Corriente méax. en vacio A 1 0,6

Max. corriente operativa A 0,1 0,06

Par de retencion (sin corriente) Nm 0,08

Momento de inercia kgcm?2 0,149

Revoluciones max. 1/min 5000

Resolution de posicionamiento Incr. 12

Precision del sensor de posicionamiento Incr. +1

Masa m kg 1,4

Carga del eje

* Fuerza radial max. " N 80

¢ Tensién max. de la fuerza axial N 30

¢ Presion max. de la fuerza axial N 30

* Vida atil nominal del rodamiento Lqqp, 2) h 20000
1) Punto de accién con fuerza radial: a 12,5 mm de distancia de la brida
2} Horas de trabajo con 10 % de probabilidad de averia

Datos mecanicos de IFE71 con engranajes rectos

V-018 V-038 V-054 V-115

Numero de fases del engranaje 3 3 4 4
Transmision 160:9 75:2 490:9 3675:32
Tension de alimentacion nominal Vpe 24 36 24 36 24 36 24 36
Corriente nominal A 4,5 4 4 3,4 4,3 3,5 2,6 2,1
Revoluciones nominales del motor 1/min 4000 4800 4000 4800 4000 4800 4000 4800
Revoluciones nominales de salida 1/min 225 270 107 128 73 88 35 42
Par motor nominal de salida My Nm 3,1 3,5 5,8 6,0 9,5 10,0 10,0 11,0
Potencia nominal suministrada w 74 98 65 81 73 88 38 48
Corriente max. en vacio A 1 0,6 1 0,6 1 0,6 1 0,6
Max. corriente operativa A 0,1 0,06 0,1 0,06 0,1 0,06 0,1 0,06
Par de retencion (sin corriente) Nm 1,1 3,0 3,3 8,0

Momento de inercia Toma de fuerza kgem?2 48 211 441 1962
Revoluciones max. 1/min 281 133 92 44
Resoluciéon de posicionamiento del motor Incr. 12

Precision de posicionamiento del motor Incr. +1

Resolucién de posicionamiento de la toma de fuerza |° 1,667 0,8 0,55 0,26

Juego de los flancos de torsién ° <1

Masa m kg 1,85

Carga del eje (servicio de corta duracién)

* Fuerza radial max. ") N 200

¢ Fuerza axial max N 80

* Vida util nominal del rodamiento L4qn 2 h 2500

Carga del eje (servicio de larga duracion)

* Fuerza radial max. N 200

¢ Fuerza axial max N 10

« Vida (til nominal del rodamiento L1g,2) h 15000 15000 15000 % 15000 4
) Punto de accién de la carga radial del eje: a 12,5 mm de distancia de la brida
2 Horas de trabajo con 10 % de probabilidad de averia
3) Con par de accionamiento reducido My = 6 Nm; 2500 h con par motor maximo
4 Con par de accionamiento reducido My = 8 Nm; 2500 h con par motor méximo
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IclA con interface de bus de campo

IclA IF

E

Datos técnicos

Curvas caracteristicas
Curva caracteristica del par de IFE71

sin engranaje

IN[A]

Curva caracteristica de corriente de IFE71

M [Nm]
0,3 6
\ 5 / N
0,25 / >@
0,2 \ I®) 4 A /
0,15 \ ’ d "
0,1 2 /; ,/
0,05 1
0 0
0 1000 2000 3000 4000 5000 1000 2000 3000 4000 5000
n [1/min] n [1/min]
con engranaje recto V-018
M [Nm]
45
—— 1, [A]
4,0
T ﬁ 5
55 \? o L
\/63 4 () \
3,0 .
N\ 7
35
o / //
3
@~
2,0
2,5 7 e
1,5 2 /
15
10 // @
1 -
05
0,5
0 0
0 1000 2000 3000 4000 5000 Npotor [1/min] .
55 110 166 200 270 Ngear [1/min] 0 1000 2000 3000 4000 5000 Niotor [1/min]
55 110 166 222 270 ngear [1/min]
con engranaje recto V-038
M [Nm] I, [A]
4.5
9
4
8 ~—— @ / \
\\ 35 : V.
7 — ® / /
\ 3 7
6 \\/@ / /
pauE)
5 15 / e
. , / /
/ //
3 1.5 / /
2 1 //
1 05
0 0
0 1000 2000 3000 4000 5000 Nwotor [1/min] 1000 2000 2000 2000 5000 {truin]
i Niotor L1/min
26 52 78 105 130 Ngear [1/min] % P £ 105 130 e ]

(1.1) Max. par motor o corriente a 24 V
(1.2) Méax. par motor o corriente a 36 V
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IclA IFE
Datos técnicos

IclA con interface de bus de campo

Curva caracteristica del par de IFE71 Curva caracteristica de corriente de IFE71
con engranaje recto V-054
M [Nm] 1, [A]
14 5
45
12
\\ 4 / \
10 \ —— 35 /
/( 3
° A N
25 yd -
¢ 2 / /
Y -
4 1,5 / //
1 //
7~
2
0,5
0 0
0 1000 2000 3000 4000 5000 Nwotor [1/min] 0 1000 2000 3000 4000
18 37 55 74 92 ngear [1/min] 18 37 55 74
con engranaje recto V-115
M [Nm]
16 Iy [A]
3
14
—
— 25 (B)
12 \ )/
\ (4
. AN 2 e
8 N s y //
6 / /
1 A 1
. / /
05 /
2
0 0
0 1000 2000 3000 4000 5000  Nmotor [1/min] 0 1000 2000 3000 4000
87 17,4 26 35 43 nggar [1/min] 87 17,4 26 35

5000 Notor [1/min]
92 ngear [1/min]

5000 nNpotor [1/min]
43 ngear [1/min]

(1.1) Max. par motor o corriente a 24 V
(1.2) Max. par motor o corriente a 36 V
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IclA con interface de bus de campo

IclA IFE
Datos técnicos

Datos eléctricos
Tension de alimentacion

Cumple con MBTP segun DIN 19240, sin proteccién contra polarizacion inversa

Rango de tensién de alimentacion Vpe 18 ... 40 (valores limite absolutos)
Tensién de alimentacién nominal Vpe 24/36
Ondulacién con tensién nominal Vss <3,6
Max. consumo de corriente A 6
Corriente de conexion Corriente de carga para condensador C = 1500 uF
Fusible previo externo A 10, (caracteristica: de accion lenta
Interface de senal de 24 V 4 senales, cada una puede utilizarse como entrada o como salida
Toma de tierra con unién galvanica a tensién de alimentacion de tierra, sin proteccion
contra polarizacion inversa
Entradas de senal de 24 V
Bajo nivel 100..103 V/mA |<4,5/<0,7
Alto nivel 100..103 V/mA |>15/2>2
Rango de tensién admitida \" 0..30
Tiempo de antirrebote 100 bis 103 ms 0,1
Salidas de seifal de 24 V conmutando a positivo, proteccién contra cortocircuito, con capacidad de carga induc-
tiva (1000 mH / 100mA)
con alimentacién externa con alimentacién interna
Rango de tensién de alimentacién Vpe 10...30 23..25
Corriente de conmutacion mA <100 (por salida) <200 (total)
La fuente de alimentacién interna esta pro-
tegida contra:
* cortocircuito de la tension de salida
 sobrecarga de la tension de salida
(limitacién a 6 W de potencia de salida)
Interfaces de bus de campo
CAN
Entradas y salidas de sefial conforme a ISO 11898, sin separacién galvanica
Tasa de transmision kBaud |20/50/100/125/250 /500 /800 /1000
Protocolo de transmision CANopen conforme con DS301
RS485
Entradas y salidas de sefal conforme con RS485, sin separacion galvanica, de 2 hilos
Tasa de transmision kBaud |9,6/19,2/38,4
Protocolo de transmisién Protocolo Berger Lahr, compatible con Twin Line
Profibus DP
Entradas y salidas de sefal conforme con RS485, con separacion galvanica, de 2 hilos
Tasa de transmision kBaud |9,6/19,2/45,45/93,75/187,5/500 /1500 / 3000 / 6000 / 12000
Protocolo de transmision Profibus DP-VO0, Profidrive V2.0 PPO Typ 2
Condiciones ambientales
Temperatura ambiente ) °C 0 ... 65; Reduccién de potencia en 2%/K de 50 a 65
Temperatura max. admitida del motor °C 110
Altura de instalacion sin reduccién de potencia m <1000 m sobre el nivel del mar
Temperatura de transporte y de almacenamiento °C -25 ... +70
Humedad relativa del aire % 15...85
Esfuerzo vibratorio segun DIN EN 60068-2-6
* Amplitud de la aceleracién m/s? 20
* Rango de frecuencias Hz 10 ... 500
¢ Numero de ciclos 10
Choques permanentes segun DIN EN 60068-2-29
* Numero de choques 2) 1000
» Cresta de aceleracion m/s? 150
Modo de proteccién segun EN 60529 IP54 todo el aparato sin paso de eje; IP41 paso de eje
Clase de calor seguin DIN EN 60034-1 155 (F)

Precision de choque del eje y de excentricidad axial

segun EN 50347 (IEC 60072-1)

) Valores limite en motor abridado (p. ej. placa de acero de 300x300x10 mm)

) en direccion negativa o positiva por cada eje (X, Y, Z)

Funciones de seguridad

Vida util segun el ciclo de vida de seguridad (IEC61508) |afos 20

SFF (Safe Failure Function) (IEC 61508) % 67

Probabilidad de fallo (PFH) (IEC61508) 1/h 1,84.10°

Tiempo de reaccion (hasta la desconexion de la etapa de |ms <50

potencia)

Ancho de pulso de ensayo permitido de aparatos conecta- | ms <1

dos en serie
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IclA IFE IclA con interface de bus de campo
Planos de dimensiones

Planos de dimensiones

Opcional: conector industrial
Accesorios: enchufe de sefial E/S I
con conectores industriales
771 LE] Accesorios:
Tornillo M4 95 guiado de cable @ =3...9 mm
5,5
25
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66
Accionamiento compacto inteligente IclA IFE71 sin engranaje
Opcional: conector industrial
Accesorios: enchufe de sefial E/S
con conectores industriales
. 73 Accesorios:
Tornillo M4 19,5 guiado de cable @ =3...9 mm
| T
55
Opcional:
Muelle de ajuste DIN 6885
A3x3x16
4
Sl ﬂ‘
+
@ o | 8 2
- [5\)
< N =
a @\ -
N L
765 e
7 \J/
4 o @
<
6 o| ©
52:0,2 174 25 |ol®
66

Accionamiento compacto inteligente IclA IFE71 con engranaje recto
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IclA con interface de bus de campo IclA IFE
Codlificacion de los modelos

Codificacion de los modelos

Ejemplo: | FE7 1/ 2 DP0O ISDS/ - QDB54 / V-018 KP P 54
Familia de productos | FE7 1/ 2 DPO ISD S/ - QDB 54 / V-018 K P P 54
| = accionamiento compacto inteligente IclA

Modo de control I FE7 1/ 2 DPO ISD S/ - QDB 5 / V018 K P P 54
F = control de posicionamiento con bus de campo

Tipo de motor | F E7 1 /2 DPO ISDS/ - QDB 5 / V018 K P P 54
E = motor EC

Tamaiio de construccion del motor | FE71 /2 DPO ISDS/ - QDB 5 / V018 K P P 54
7 = brida de motor [cm]

1 = indice de longitud del motor

Tension de alimentacion nominal I F E7 1/ 2 DPO ISD S / - QDB 54 / V018 K P P 54
2=24/36Vpg

Interface de bus de campo Il F E7 1 /2 DP0O ISD S / - QDB 54 / V018 K P P 54
DPO = Profibus DP VO

CAN = CANopen DS301

485 = RS485

Alimentacion de la interface de sefal Il F E7 1 /2 DPO ISD S / - QDB 54 / V018 K P P 54

— = ninguna (se requiere fuente de alimentacion externa)
IS = fuente de alimentacién interna de 24 V

Opcién de hardware | FE7 1 /2 DPO ISDS/ - QDB 54 / V018 K P P 54
— = ninguna (no es posible el engranaje electrénico)
D = interruptor de parametros para configuracion

Version de software | F E7 1/ 2 DPO ISD S / - QD B 5 / V018 K P P 54
S = estandar
Tipo de bobinado | F E7 1 /2 DPO ISD S / - QD B 5 / V018 K P P 54
— = estandar
Sistema de medida Il F E7 1 /2 DPO ISD S / - QDB 54 / V018 K P P 54

Q = transmisor de valores
cuasi-absolutos

Freno de parada I FE7 1/ 2 DPO ISD S/ - QDB 54 / V018 K P P 54
D = sin freno de parada (par de retencion sin corriente)
Tecnologia de conexién | F E7 1 /2 DPO ISDS/ - QDB 54 / V018 KP P 54

B = conector de circuito impreso
| = conector industrial

Modo de proteccién global (excepto paso de ondas) | FE7 1 /2 DPO ISD S/ - QDUB 54 / V-018 K P P 54
54 = IP 54
Engranaje | FE7 1 /2 DPO ISD S/ - QDUB 54 / V018 K P P 54

0-001 = sin engranaje
Engranaje recto, comporta- Engranaje planetario PLE 40,

miento de transmision: comportamiento de transmi-
V-018 =160:9 sién:
V-038=75:2 1-016=16:1
V-054 =490 : 9 1-040=40:1
V-115 = 3675 : 32 1-060 =60 : 1
1-120=120: 1
Tratamiento del eje | FE7 1 /2 DPO ISD S/ - QDUB 54 / V018 K P P 54

R = eje redondo y liso (sin engranaje o con engranaje recto)

K = muelle de ajuste (con engranaje recto o planetario)

Diametro del collar de cen- Il F E7 1/ 2 DPO ISD S / - QDB 54 / V018 K P P 54
trado

P = estandar

Diametro de onda | FE7 1 /2 DPO ISDS/ - QDB 5 / V018 K P P 54
P = estandar

Modo de proteccion del paso de eje I FE7 1/ 2 DPO ISD S/ - QDB 54 / V-018 K P P 54
54 = |P 54
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IclA IFE

IclA con interface de bus de campo
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IclA con interface de bus de campo

IcIA IFS
Resumen de productos

IclA IFS
Resumen de productos

Componentes del accionamiento compacto IclA IFS

Motor paso a paso de 3 fases

)
(2) Caja del sistema electrénico
(3) Enchufe para el guiado del cable (accesorio)
(4) Enchufe E/S con conector industrial (accesorio)
(5) Posibilidades de ajuste a través de interruptor
(6) Tapa de la caja del sistema electronico, no debe retirarse
(7)  Tapa de la caja del conector, debe retirarse para la instalaciéon
(8)
(9) Interfaces eléctricas

Tapa con conector industrial para la tensién de alimentacion VDC y la conexion de bus de campo IN/OUT (opcional)

Berger Lahr Catélogo IclA
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IclA IFS IclA con interface de bus de campo
Datos técnicos

Datos técnicos
Datos mecanicos de IFS6x

IFS61 IFS62 IFS63

Par motor max. My« Nm 0,45 0,9 1,5
Par de parada My Nm 0,51 1,02 1,7
Momento de inercia kgem?2 0,1 0,22 0,38
Resolucién de posicionamiento Incr. 20000
Tolerancia angular sistematica por cada paso N ‘ +6

Masa m kg 1,3 [16 [2.0
Carga del eje @

* Fuerza radial méx. %) N 24 [24 [50

¢ Tension max. de la fuerza axial N 100

¢ Presiéon max. de la fuerza axial N 8,4

* Vida util nominal del rodamiento Lqp, %) h 20000

;) Medida en 1000 pasos/revolucion

) Condiciones para la carga del eje: revoluciones: 60 1/min, 100% de duracién de conexién con par motor nominal, temperatura ambiente 40 °C
3) Punto de accion con fuerza radial: a 10,5 mm de distancia de la brida
4 Horas de trabajo con 10 % de probabilidad de averia

Curvas caracteristicas
Curva caracteristica del par motor de IFS61 Curva caracteristica del par motor de IFS62

M [Nm] |1VI [Nm]

0,5

>

e
=
/

2~ @

|

6 Ve
—

02 04 O\
N N
\ 02 N
0.1 N\ \
0 N
0 .
10 100 1000 10000 n [1/min]

10 100 1000 10000 n [1/min]

Curva caracteristica del par motor de IFS63

M [Nm]
2

\

10 100 1000 10000 n [1/min]

(1.1) Par motor max. a 24 V
(1.2) Par motor max. a 36 V
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IclA con interface de bus de campo

IclA IFS
Datos técnicos

Datos mecanicos de IFS9x

IFS91 IFS92 IFS93

Tipo de bobinado Estandar 3D
Par motor max My, 4« Nm 2,0 4,0 6,0 4,5
Par de parada My Nm 2,0 4,0 6,0 4,5
Momento de inercia kgem? 11 2,2 3,3

Resolucién de posicionamiento Incr. 20000
Tolerancia angular sistematica por cada paso N ‘ +6

Masa m kg 2,6 [36 [47
Carga del eje @

* Fuerza radial méx. ¥ 100 [100 [110

* Presion max. de la fuerza axial 30

N

* Tensién max. de la fuerza axial N 170
N
h

* Vida util nominal del rodamiento L4qp 4 20000
Freno de parada

Par de parada My Nm 6

Potencia inicial eléctrica w 22
Hora de conexion (aflojar freno) ms 40
Hora de desconexion (bloquear freno) ms 20
Momento de inercia kgcm? 0,2
Masa m kg 1,8

1) Medida en 1000 pasos/revolucion

2) Condiciones para la carga del eje: revoluciones: 60 1/mim, 100% de duracién de conexién con par motor nominal, temperatura ambiente 40 °C

Punto de accién con fuerza radial: a 10,5 mm de distancia de la brida
4 Horas de trabajo con 10 % de probabilidad de averia

Curvas caracteristicas
Curva caracteristica del par motor de IFS91

M [Nm]
3

(& ®

10 100 1000 10000 n [1/min]

Curva caracteristica del par motor de IFS93

M [Nm]
5

Curva caracteristica del par motor de IFS92

7

V4
/

100

1000

10000 n [1/min]

Curva caracteristica del par motor de IFS93 con bobinado 3D

M [Nm] M [Nm]

7 7

6 \ ‘~\<<(Ez 6

5 \ 5

~
4 \\ 4 \\\
3 o\ 3 \©
\
2 | 2 AN
N
. b ; NN
NN N ‘\\\ \
0 o ~
10 100 1000 10000 n [1/min] 10 100 1000 10000 n [1/min]

(1.1) Par motor max. a 24V
(1.2) Par motor max. a 36 V
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IclA IFS
Datos técnicos

IclA con interface de bus de campo

Datos eléctricos
Tension de alimentacion

Cumple con MBTP segun DIN 19240, sin proteccién contra polarizacion inversa

Rango de tensioén de alimentacion (valores limite absol.) | Vpg 18 ...40
Tension de alimentacion nominal Vbe 24 /36
Ondulacién con tensién nominal Vss <3,6
Max. consumo de corriente
* IFS6x A 3,5
* IFS9x A 5
Corriente de conexion corriente de carga para condensador C = 1500 pF
Fusible previo externo A 10 (caracteristica: de accion lenta)
Interface de sefial de 24 V 4 sefales, cada una puede utilizarse como entrada o como salida
Toma de tierra con unién galvanica a tensién de alimentacion de tierra, sin proteccion
contra polarizacién inversa
Entradas de sefal de 24 V
Bajo nivel 100..103 V/mA |<4,5/<0,7
Alto nivel 100..103 V/mA |215/2>2
Rango de tension admitida \Y 0..30
Tiempo de antirrebote 100 bis 103 ms 0,1
Tiempo de antirrebote 102, 103 con la funcién Capture ms 0,01
Salidas de senal de 24 V conmutando a positivo, proteccién contra cortocircuito, con capacidad de carga induc-
tiva (1000 mH / 100 mA)
con alimentacién externa con alimentacién interna
Rango de tension de alimentacion Vbe 10...30 23..25
Corriente de conmutacion mA <100 (por salida) <200 (total)
La fuente de alimentacién interna esta pro-
tegida contra:
* cortocircuito de la tensién de salida
* sobrecarga de la tension de salida
(limitacién a 6 W de potencia de salida)
Interfaces de bus de campo
CAN
Entradas y salidas de sefial conforme a ISO 11898, sin separacion galvanica
Tasa de transmision kBaud |20/50/100/ 125 /250 /500 /800 /1000
Protocolo de transmision CANopen conforme con DS301
RS485
Entradas y salidas de sefal conforme con RS485, sin separacion galvanica, de 2 hilos
Tasa de transmision kBaud |9,6/19,2/38,4
Protocolo de transmision Protocolo Berger Lahr, compatible con Twin Line
Profibus DP
Entradas y salidas de sefal conforme con RS485, con separacion galvanica, de 2 hilos
Tasa de transmision kBaud |9,6/19,2/45,45/93,75/187,5/500 /1500 /3000 / 6000 / 12000
Protocolo de transmision Profibus DP-VO0, Profidrive V2.0 PPO Typ 2
Condiciones ambientales
Temperatura ambiente ) °C 0 ... 65; Reduccion de potencia en 2%/K de 50 a 65
Temperatura max. admitida del motor °C 110
Altura de instalacion sin reduccion de potencia m < 1000 m sobre el nivel del mar
Temperatura de transporte y de almacenamiento °C -25 ... +70
Humedad relativa del aire % 15...85
Esfuerzo vibratorio segun DIN EN 60068-2-6
* Amplitud de la aceleracién m/s? 20
* Rango de frecuencias Hz 10 ... 500
* Numero de ciclos 10
Choques permanentes segun DIN EN 60068-2-29
¢ Numero de choques 2) 1000
» Cresta de aceleracion m/s? 150
Modo de proteccion segin EN 60529 IP 54 todo el aparato sin paso de eje; IP41 paso de eje
Clase de calor segun DIN EN 60034-1 155 (F)

Precision de choque del eje y de excentricidad axial

segun EN 50347 (IEC 60072-1)

1) valores limite en motor abridado (p. &j. placa de acero de 300x300x10 mm)

) En direccion negativa o positiva por cada eje (X, Y, 2)

Funciones de seguridad

Vida util segun el ciclo de vida de seguridad (IEC61508) |afios 20

SFF (Safe Failure Function) (IEC 61508) % 67

Probabilidad de fallo (PFH) (IEC61508) 1/h 1,84-107°

Tiempo de reaccion (hasta la desconexion de la etapa de |ms <50

potencia)

Ancho de pulso de ensayo permitido de aparatos conecta-| ms <1

dos en serie
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IclA con interface de bus de campo IclA IFS
Planos de dimensiones

Planos de dimensiones
Planos de dimensiones de IFS6x

Opcional: conector industrial

Accesorios:
con conectores industriales

/7 =5 .
‘\g i /‘J‘/ 73

. Accesorios:
Tornillo M4 9,5 guiado de cable @=3..9mm
55 =
= N

21 2

o

3

1,6 a

Q

N
o >
d o
e o . - 1l
o 2 5 %
Q 5 Q
5
47,14 +0,2
L
57,2
L D
mm mm
1xS61 101,9 6,35

1xS62 115,9 6,35
1xS63 138,9 8,00

Accionamiento compacto inteligente IclA IFS6x
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IclA IFS

Planos de dimensiones

IclA con interface de bus de campo

Planos de dimensiones de IFS9x

Accesorios: enchufe de sefal E/S
con conectores industriales

- Tornillo M4

Opcional: conector industrial

Accesorios:

guiado de cable @ =3..9mm
Opcional:
muelle de disco DIN 6888
55| H 012:4x6,5
@14:5x6,5
I[] 2
<‘> 12 +0,5
@ L
o
~— ©
— <
a
Q
g T
H 9 — - - - - 3
e Q
n
o
Q
10 30
85
L D
mm mm
1xS91 1406 | 12
1xS92 1706 | 12
1xS93 2006 | 14
Accionamiento compacto inteligente IclA [FS9x
Opcional: conector industrial
Accesorios: enchufe de sefal E/S
con conectores industriales
| / ; 7
Tornillo M4 73
9,5 Accesorios:
guiado de cable @=3...9 mm Accesorios:
5,5 muelle de disco DIN 6888
D12:4x6,5
D14:5x6,5
2
12+0,5
©
3 e
- a
Q «©
~ =
S B
H| v — 1T " Q
o «©
~
wn
©
Q
70 0,2 10 30
85
L D
mm | mm
1xS91 1873 | 12
1xS92 2173 | 12
1xS93 2473 | 14
Accionamiento compacto inteligente IclA IFS9x con freno de parada
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IclA con interface de bus de campo IclA IFS
Codlificacion de los modelos

Codificacion de los modelos
Codificacion de los modelos IFS6x

Ejemplo: | FS6 1/ 2 CANISDS/ - - - B 54 0000 RP P 41
Familia de productos Il FS6 1/ 2 CAN ISDS/ - - - B 54 0001 RPP 4
| = accionamiento compacto inteligente IclA

Modo de control I FS6 1/ 2 CANISDS/ - - - B 54 0001 RPP 4
F = control de posicionamiento con bus de campo

Tipo de motor I F s 6 1/ 2 CANISDS/ - - - B 54 0001 RPP 4
S = motor paso a paso

Tamano de construccion del motor I FS61/ 2 CANISDS/ - - - B 5 0001 RPP 4
6 = brida de motor [cm]

1, 2, 3 = indice de longitud del motor

Tension de alimentacion nominal I FS6 1/ 2 CANISDS/ - - - B 54 0001 RPP 4
2=de24a36Vpc

Interface de bus de campo I FS6 1/ 2 CAN ISDS/ - - - B 54 0001 R PP 41
DPO = Profibus DP VO

CAN = CANopen DS301

485 = RS485

Alimentacion de la interface de sefal I FS6 1/ 2 CANISDS/ - - - B 54 0001 RPP 4
- = ninguna (se requiere fuente de alimentacién externa)

IS = fuente de alimentacion interna de 24 V

Opcién de hardware I FS6 1/ 2 CANISDS/ - - - B 54 0001 RPP 4
— = ninguna

D = interruptor de parametros para la configuracion

Versién de software Il FS6 1/ 2 CANISDS/ - - - B 54 0001 RPP 4
S = estandar

Tipo de bobinado Il FS6 1/ 2 CANISDS/ - - - B 54 0001 RPP M
— = estandar

Sistema de medida I FS6 1/ 2 CANISDS/ - - - B 54 001 RPP 4
— = ninguno Sistema de medida

| = codificador de pulso indice

Freno de parada I FS6 1/ 2 CANISDS/ - - - B 5 0001 RPP 4
— = ningun freno de parada

Tecnologia de conexién Il FSe6 1/ 2 CANISDS/ - - - B 54 0001 RPP 4
B = conector de circuito impreso

| = conector industrial

Modo de proteccion global (excepto paso del eje) I FS6 1/ 2 CANISDS/ - - - B 54 0001 RPP 4
54 = |P 54

Engranaje I FS6 1/ 2 CANISDS/ - - - B 54 001 R P P 41
0-001 = sin engranaje

Engranaje planetario PLE 60, comportamiento de transmi-

sién:

2-003=3:1

2-005=5:1

2-008=8:1

Tratamiento del eje I FS6 1/ 2 CANISDS/ - - - B 5 0001 RPP 4
R = eje redondo y liso (sin engranaje)

K = muelle de ajuste (sélo con engranaje)

Diametro del collar de centrado I FS6 1/ 2 CANISDS/ - - - B 5 0001 RPP 4
P = estandar

Diametro del eje I FS6 1/ 2 CANISDS/ - - - B 5 0001 RPP 4
P = estandar

Modo de proteccion del paso del eje | FS6 1/ 2 CANISDS/ - - - B 5 0001 RPP M
41=1P41
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IclA IFS
Codificacion de los modelos

IclA con interface de bus de campo

Codificacion de los modelos de IFS9x
Ejemplo:

Familia de productos
| = accionamiento compacto inteligente IclA

CAN
CAN

54
54

0-001
0-001

T 3

PP 4

Modo de control
F = control de posicionamiento con bus de campo

CAN

54

0-001

Tipo de motor
S = motor paso a paso

CAN

54

0-001

Tamario de construccién del motor
9 = brida de motor [cm]
1, 2, 3 = indice de longitud del motor

CAN

54

0-001

Tension de alimentacién nominal
2=d624336VDc

CAN

54

0-001

Interface de bus de campo
DPO = Profibus DP VO

CAN = CANopen DS301
485 = RS485

CAN

54

0-001

Alimentacion de la interface de senal
— = ninguna (se requiere fuente de alimentacién externa)
IS = fuente de alimentacién interna de 24 V

CAN

54

0-001

Opcién de hardware
— = ninguna
D = interruptor de parametros para la configuracién

CAN

54

0-001

Version de software
S = estandar

CAN

54

0-001

Tipo de bobinado
— = estandar
3D = mayor ndm. de revoluciones (con IFS93)

CAN

54

0-001

Sistema de medida
— = ninguno Sistema de medida
| = codificador de pulso indice

CAN

54

0-001

Freno de parada
— = sin freno de parada
B = con freno de parada

CAN

54

0-001

Tecnologia de conexion
B = conector de circuito impreso
| = conector industrial

CAN

54

0-001

Modo de proteccion global (excepto paso del eje)
54 = |P 54

CAN

54

0-001

Engranaje

0-001 = sin engranaje

Engranaje planetario PLE 80, comportamiento de transmi-
sién:

3-003=3:1

3-005=5:1

3-008=8:1

CAN

54

0-001

Tratamiento del eje

R = eje redondo y liso (sin engranaje)

W = muelle de disco segun DIN 6888 (sin engranaje)
K = muelle de ajuste (sélo con engranaje)

CAN

54

0-001

Diametro del collar de centrado
P = estandar

CAN

54

0-001

Diametro del eje
P = estandar

CAN

54

0-001

Modo de proteccion del paso del eje
41=IP41

CAN

54

0-001
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IclA con interface de impulso/direccion

IclA IDS
Resumen de productos

IclA IDS
Resumen de productos

Componentes del accionamiento compacto IclA IDS

Motor paso a paso de 3 fases

)

(2) Caja del sistema electrénico

(8) Enchufe para el guiado del cable (accesorio)

(4) Posibilidades de ajuste a través de interruptor

(5) Tapa de la caja del sistema electronico, no debe retirarse

(6) Tapa de la caja del conector, debe retirarse para la instalacion
)

Interfaces eléctricas

Berger Lahr Catélogo IclA
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IclA IDS
Descripcion del producto

IclA con interface de impulso/direccion

Descripcion del producto

Los accionamientos compactos inteligentes IDS se componen de un motor paso a
paso de 3 fases y un sistema electrénico de control con interface de impulso/direc-
cion.

Posibilidades de aplicacion

El IclA IDS contiene un motor paso a paso de 3 fases y un sistema electrénico de con-
trol con interface de impulsos. Las sefiales de impulso/direccion de un controlador su-
perior, como el Motion-Controller multieje, o las sefiales AB de un transmisor rotato-
rio, se transforman directamente en movimiento.

A destacar

¢ Elevado par de parada continua

¢ Buenas propiedades de sincronismo

¢ Alta resolucién de posicionamiento (0,018°)

¢ Opcional con engranaje planetario (IDS9x también con freno de parada)

Activacion

El IclA IDS se mueve con un motor paso a paso de acuerdo con los valores nominales
predeterminados. La sefial de valor nominal es generada por un control o un codifi-
cador y es alimentada en forma de sefal de impulso a la interface multifuncion.

El nimero de pasos (pasos por revolucidn) puede ajustarse a través del interruptor
de parametros.

Sistema electrénico

El sistema electrénico se compone de la electrénica de control y la de potencia. Am-
bas reciben tensién conjuntamente y no tienen separacién galvanica entre ellas.

La activacion se produce a través de la interface multifuncién. Adicionalmente, hay
disponibles cuatro entradas/salidas en la interface de sefal de 24 V. La asignacion
de las entradas y salidas puede configurarse con el interruptor de parametros.

El sistema electronico esta desacoplado térmicamente del motor mediante una pieza
de plastico.

38
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IclA con interface de impulso/direccion IcIA IDS

Conexiones

Conexiones

Los accionamientos compactos inteligentes IclA IDS disponen de las siguientes
conexiones:

¢ Suministro de potencia

* Interface multifuncion

* Interface de servicio

* Interface de sefal de 24 V para cuatro entradas/salidas

* Interface de sefal para la funcién de seguridad "Power Removal"
El cableado se produce a través del conector de circuito impreso.

Interface multifuncion

La interface multifuncién trabaja, segun las versiones, con alguno de los siguientes
niveles de sefal:

¢ Sefales de 24 V opto-desacopladas (PD1)

¢ Sefales de 5 V opto-desacopladas (PD2)

* Senales diferenciales de 5 V sin separacion galvanica (PD3)
A través de dos de las entradas, se alimentan los impulsos de referencia, bien como
sefales de impulso/direccién o bien como sefiales AB. Las otras entradas tienen las
funciones "Liberacion de etapa de potencia/bloqueo de impulsos" y "cambio de ancho
de paso/control de la corriente del motor por modulacién de la duracién del impulso"
(PWM).

——————— —_— I——————————————__
' |
NC : |
|
| ﬂm
1 [ |
, O—
|
[> : 5V,24V | N
|
: o— -
-1
' |
' |
' |
_______ | b
Conmutacion de las entradas de sefial en PD1y PD2
—————— — I_———————————————.
| |
NC I I
| [
! '~
i N
I | +
: RS422 I
! L~
nJ
| |
! I~
I O
| [
______ 1 e e

Conmutacion de las entradas de sefial en PD3
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IclA IDS
Conexiones

IclA con interface de impulso/direccion

Interface de servicio

La interface de servicio sirve para la conexion del bus RS485 para fines de servicio.
Para su utilizacién, puede conectarse un PC a la interface a través de un transforma-
dor RS485-RS232. Con el software de puesta en marcha de PC "IclA Easy" es posi-
ble, por ejemplo, leer la memoria de errores u observar la temperatura.

Interface de senal de 24 V

Hay disponibles dos entradas y dos salidas. Las entradas sirven para el "cambio del
ancho de paso" y la "activaciéon de etapa de potencia/bloqueo de impulsos". Las sa-
lidas tienen la funcion "disponibilidad de la etapa de potencia" y la "salida de erro-
res/pulso indice".

La alimentacién de 24 V de las salidas se produce internamente a través de la tension
de alimentacién del accionamiento compacto (estandar). De forma alternativa es po-
sible alimentar las salidas y los sensores con una fuente de alimentacion distinta (op-
cional).

Interface de senal para la funcion de seguridad "Power Removal"

La funcién de seguridad integrada "Power Removal" posibilita una parada de la cate-
goria 0 o 1 conforme a EN60204-1 sin contactores de potencia externos. La tensién
de alimentacién no debe cortarse. Esto permite reducir los costes de sistema y los
tiempos de reaccion.

La funcién de seguridad se activa a través de dos sefales de entrada redundantes
de 24 V (low activado).

Tecnologia de conexion
Conector de circuito impreso

Los conectores de circuito impreso se utilizan preferentemente para el cableado de
maquinas en serie con mazos de cables.
¢ Conexion de sefal E/S a través del conector "Molex Micro Fit"
* Conexion del suministro de potencia a través de contactos Crimp "AMP Positive
Lock"
Para el cableado del accionamiento compacto se requieren dos guiados de cable
(véase Accesorios).
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Resumen de todas las conexiones

SN )
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Conexion Asignacion

CN1 Tensién de alimentacion VDC

CN2 Interface multifuncion

CN83 Interface de servicio

CN4 Interface de sefal de 24 V

CN5 Interface para funcién de seguridad "Power Removal"

CN6 Puente para la desactivacion de la funcién de seguridad "Power Removal"
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IclA con interface de impulso/direccion IcIA IDS
Funciones

Funciones
Resumen

Las siguientes funciones pueden ajustarse a través del interruptor de parametros en
el accionamiento compacto IclA IDS:
* Numero de pasos: 200 / 400 / 500 / 1000 / 2000 / 4000 / 5000 / 10000
¢ Corriente de fase del motor (25% ... 100% de la corriente nominal)
* Caida de corriente en parada al 70% de la corriente de fase del motor estable-
cida
* Funciones de las entradas de sefal
— Alimentar impulsos de referencia como sefales de impulso/direccién o sefia-
les AB (entrada de sefial PULSE/DIR / A/B)
— Liberar o bloquear etapa de potencia (entrada de senal "ENABLE / GATE")
— Liberar o bloquear impulso de referencia (entrada de senal "ENABLE /
GATE")
— Dirigir corriente de fase del motor a través de sefial de modulacién de la dura-
cion del impulso (entrada de sefal "PWM / STEP2_INV")
— Aumentar o reducir en factor 10 el nimero de pasos, p. €j. 200/2000 (entrada
de sefial "PWM / STEP2_INV")
* Funciones de las salidas de senal
— Salida de la sefal de fallo (salida de sefial "FAULT / INDEXPULSE")
— Salida de la sefal de pulso indice (salida de sefal "FAULT / INDEXPULSE"),
sélo en accionamientos compactos con codificador de pulso indice
— La operatividad es senalizada por la salida de sefal "ACTIVE".
¢ Activacion de la deteccién de bloqueo. Si la posicién real difiere de la nominal en
mas de una revolucién, se avisa de un fallo y el accionamiento compacto se
desconecta y queda sin corriente. El motor en este estado operativo no tiene par
motor alguno. Esto sélo es posible en accionamientos compactos con codifica-
dor de pulso indice.
* Conexidn de la resistencia de terminacion RS485
* Conexién y desconexion de la funcién de seguridad "Power Removal*

Ajuste del nimero de pasos

Es posible determinar el nimero de pasos por revolucién del eje por medio del nu-
mero de pasos.

Ejemplo:

Con un numero de pasos = 1000, el accionamiento compacto realiza exactamente
una revolucién del motor por cada 1000 impulsos recibidos. Con una frecuencia de
impulsos de 1 kHz, se obtiene asi un nimero de revoluciones de 1 1/s = 60 1/min.
El ajuste "STEP2_INV" en el interruptor de parametros puede invertirse a través de
la sefial de entrada STEP2_INV del punto multifuncién o de la interface de sefial de
24 V.

Posibilidades de ajuste a través del interruptor de parametros
Numero de pasos: 200 / 400 / 500 / 1000 / 2000 / 4000 / 5000 / 10000 por revolucién

Ajuste de la corriente de fase del motor

La corriente de fase del motor se ajusta a través de un interruptor giratorio. Una cor-
riente de fase del motor elevada genera un par motor elevado.

Posibilidades de ajuste a través del interruptor giratorio
Corriente de fase del motor: 25% ... 100% (en pasos del 5%) de la corriente nominal
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Funciones

IclA con interface de impulso/direccion

Activacion de la caida de corriente de fase del motor

Si no se necesita el par de parada completo, puede utilizar la funcién "caida de la cor-
riente de fase del motor", para reducir el par de parada.

Ventaja: el motor y el sistema eléctrico se calientan con menos fuerza, el grado de
rendimiento mejora.

La corriente de fase del motor se reduce 100 ms después de la llegada del ultimo
flanco de impulso en aprox. un 70% de la corriente establecida.

La corriente de fase del motor se ajusta a través de un interruptor giratorio. Una cor-
riente de fase del motor elevada genera un par motor elevado.

Posibilidades de ajuste a través del interruptor de parametros
Activacién/desactivacion de la caida de corriente de fase del motor

Ajuste de la funcion de entrada de senal "ENABLE / GATE"

La sefial ENABLE/GATE esta disponible para las siguientes interfaces:
* Interface de sefal de 24 V
* Interface multifuncién

La sefial ENABLE/GATE puede aceptar dos funciones:

Funcién "ENABLE": bloquear o liberar la etapa de potencia
La funcion "ENABLE" libera la etapa de potencia de forma que Vd. pueda activar el
motor.

Funcién "GATE": bloquear o liberar la entrada de impulsos

La funcion "GATE" bloquea los impulsos en la entrada de valores nominales sin
desconectar la operatividad. En un sistema multieje, con la funcién "GATE" puede
elegir entre los diferentes ejes.

>1,5ms >1,5ms >1,5ms >1,5ms
=

-

+GATE

o= O=

-

+PULSE

JL

A
@ @ ®

Seguimiento de sefial en el encendido del accionamiento compacto con la funcién "GATE"

(1) Paso de motor
(2) Sin pasos de motor
(38) Pasos de motor

La imagen muestra el movimiento del motor con la funcién "GATE" activada. Antes y
después del cambio de sefial GATE no debe haber ninguin impulso en el intervalo de
1,5 ms, para que el accionamiento compacto pueda seguir con precision de paso los
impulsos predeterminados. Cuando la distancia temporal no se mantiene, el LED
sefaliza una advertencia. La advertencia no tiene efectos sobre la operatividad del
accionamiento compacto.

Posibilidades de ajuste a través del interruptor de parametros
Ajuste de la funcién de entrada de sefial "ENABLE / GATE"
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Funciones

Ajuste de la funcion de entrada de senal "STEP2_INV / PWM"

La sefial STEP2 INV/PWM esta disponible para las siguientes interfaces:
¢ Interface multifuncion
* Interface de sefial de 24 V (s6lo STEP2 INV)

La sefial STEP2 INV/PWM puede aceptar dos funciones:

Funcién "STEP2_INV"

Esta funcién puede utilizarse si se desea obtener una elevada precisiéon de posicion-
amiento pero la frecuencia de salida del control superior esta limitada.

El numero de pasos puede reducirse o aumentarse con factor 10 con la entrada de
sefal.

Si la funcion "STEP2_INV" esté activada, el valor del interruptor de parametros 1.1
se invierte.

>1,5ms >1,5ms >1,5ms >1,5ms
e H ey RN

STEP2_INV 1 !
0 —

+PULSE | _(J—| nn
A T il gigigi
® @ ®

Seguimiento de sefal con el cambio de la sefial STEP2_INV

(1) Paso de motor grande
(2) Pasos de motor reducidos con factor 10
(8) Pasos de motor grandes

Funcién "PWM"

Con la funcién "PWM" (modulacién de la duracién del impulso) es posible reducir la
corriente de fase del motor y, con ello, el par motor, entre un 0% y un 100% de la cor-
riente existente, que se regula en el interruptor giratorio "HEX".

Con un nivel constante HIGH, no hay corriente de fase del motor alguna (anulacion
de corriente). Con un nivel constante LOW, el motor trabaja con la corriente de fase
maxima establecida.

Si introduce una sefal de onda rectangular, puede regular el comportamiento impul-
so/pausa de la corriente de fase.

Posibilidades de ajuste a través del interruptor de parametros
Ajuste de la funcién de entrada de sefal "STEP2_INV / PWM"
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IclA con interface de impulso/direccion

Ajuste de la funcién de salida de senal "FAULT / INDEXPULSE"

En accionamientos compactos con pulso indice, la sefal del pulso indice puede con-
mutarse a la sefal de salida "FAULT / INDEXPULSE" (sélo posible en accionamien-
tos con codificador de pulso indice).
La sefial FAULT/INDEXPULSE esté disponible para las siguientes interfaces:

* Interface de sefal de 24 V
La sefal FAULT/INDEXPULSE puede aceptar dos funciones:

Funcién "FAULT"
La funcién "FAULT" indica un estado de error. Puede restaurar un error mediante blo-
queo y liberacion de la etapa de potencia (sefial ENABLE: LOW --> HIGH).

Funcion "INDEXPULSE"
Si el accionamiento compacto posee un sensor de reverberacion interno (opcional)
en el eje del motor, este sensor emite la sefial INDEXPULSE por cada revolucion.

Posibilidades de ajuste a través del interruptor de parametros
Ajuste de la funcién de salida de sefial "FAULT / INDEXPULSE"

Activacion de la deteccion de bloqueo

El accionamiento compacto esta equipado opcionalmente con una deteccion de blo-
queo. La deteccidn de bloqueo se activa cuando la posicion real del eje difiere en mas
de una revolucién de la posicion nominal. Esta funcién sélo esta disponible en accio-
namientos compactos con pulso indice.

Si se activa la deteccion de bloqueo, el accionamiento compacto se queda sin corri-
ente y se establece la salida de sefal "FAULT".

Una deteccion de bloqueo sélo es posible en un accionamiento compacto con codifi-
cador de pulso indice.

Posibilidades de ajuste a través del interruptor de parametros
Activacion/desactivacion de la deteccién de bloqueo
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Funciones

Ajuste de la funcidn de las entradas de senal "DIR/ Ay PULSE / B"

Los valores de posicion nominal pueden introducirse en la interface multifuncién
como sefales de impulso/indice o como sefales de codificador A/B. El accionamien-
to compacto transforma las sefales de entrada en un movimiento del motor.
Hay dos modos de interface disponibles:

e PULSE/DIR

* A/B

Modo de interface "PULSE/DIR"
Con flancos ascendentes de la sefial PULSE, el motor ejecuta un paso en angulo. La
direccion de giro se controla con la sefal DIR.

1
PULSE } A 200ps \
0 ! | | |
1 >25ps 525! 22,508
DIR > > <

R A OO —O—+6-

Sefiales de direccion/impulso

Modo de interface "A / B"
Por medio del modo de interface "A / B", puede introducir sefiales de codificador A/B
como valores nominales predeterminados.

Senales de codificador A/B

Posibilidades de ajuste a través del interruptor de parametros
Ajuste de la funcion de las entradas de sefial "DIR / Ay PULSE / B"
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IclA con interface de impulso/direccion

Funcién de seguridad
Definicion

Power Removal

La funcion de seguridad "Power Removal" desconecta el par motor de forma segura.
La tensién de alimentacion no debe cortarse. No se produce una vigilancia en estado
de reposo.

Categoria de parada 0 (EN 60204-1)
Parada a través de la desconexién inmediata de la energia de los elementos de ac-
cionamiento de las maquinas (es decir, una parada automatica).

Categoria de parada 1 (EN 60204-1)

Una parada controlada, donde la energia de los elementos de accionamiento de las
maquinas se mantiene, para alcanzar la parada. La energia sélo se interrumpe una
vez alcanzada la parada.

Descripcion

Con la funcion de seguridad "Power Removal" integrada en el producto se puede rea-
lizar la funcidon de mando "Parada de emergencia" (EN 60204-1) para las categoria
de parada 0 y 1. Ademas, esta funcién de seguridad impide el reinicio inesperado del
accionamiento compacto.
Se han obtenido los siguientes grados de seguridad segun las normas de seguridad
funcional:
* |EC 61508, SIL 2: Seguridad funcional de sistemas eléctricos, electrénicos y
programables relativos a la seguridad.
e prIEC 62061, SIL 2: Seguridad de maquinas, seguridad funcional de disposi-
tivos de mando y maquinas eléctricas, electrénicas y programables
* EN 954-1 categoria 3: Seguridad de maquinas, piezas de dispositivos de mando
relativas a la seguridad, parte 1: Principios generales de formacién
* pr EN 13849-1, categoria 3: Seguridad de maquinas, piezas de dispositivos de
mando relativas a la seguridad - parte 1: Principios generales de formacién
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Ejemplos de aplicacion para funcién de seguridad

24V 24V 24V
Parada de FAULT
emergencia RESET | ENABLE
IclA
SPS/CNC
» PWRR_A

I
: » PWRR_B
I
1

Ejemplo de categoria de parada 0

24V 24V 24V 24V 24V 24V
Parada de
emergencia
FAULT
A1 S318S21 522832 03 13 23 37 47 57 Y+ RESET | ENABLE

[ or
Preventa No diferido ,,\,,\,,\ | | | f— A
|

XPS-AV Diferido |

A2 S11812 S13S14 04 14 24 38 48 58 Y64 Y74 Y84

H H -
v v v
SPS/CNC

-

» PWRR_A

A 4

PWRR_B

Ejemplo de categoria de parada 1
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IclA con interface de impulso/direccion

Datos técnicos
Datos mecanicos de IDS6x

IDS61 IDS62 IDS63
Par motor max. Mypax Nm 0,45 0,90 1,50
Par de parada My Nm 0,51 1,02 1,70
Momento de inercia del rotor Jg kgem?2 0,1 0,22 0,38
Numero de pasos 200 /400 /500 /1000 / 2000 / 4000 / 5000 /10000
Angulo de paso ° 1,8/0,9/0,72/0,36/0,18/0,09/0,072 /0,036
Tolerancia de angulo sistem. por paso n ’ +6 +6 +6
Masa m kg 1,3 1,6 2,0
Carga del eje 2
* Fuerza radial méx. % N 24 24 50
* Tensién max. de la fuerza axial N 100
* Presiéon max. de la fuerza axial N 8,4
* Vida util nominal del rodamiento Lgp, %) h 20000
;) Medida a 1000 pasos/revolucion, unidad en minutos de arco
) Condiciones para la carga del eje: revoluciones: 60 rpm, duracion de conexién con par motor nominal, temperatura ambiente 40 °C
i) Punto de accién con fuerza radial: a 10,5 mm de distancia de la brida
) Horas de trabajo con una probabilidad de averia del 10%
Curvas caracteristicas
Curva caracteristica del par motor de IDS61 Curva caracteristica del par motor de IDS62
M [Nm] M [Nm]
05 @ ! (
—
04 \\ \ 08 \ \
03 \ 0,6 \
\ }3
0,2 \\ 0,4 \
0,1 \ 0,2
N
0 0
0,1 1 10 100 0,1 1 10 100
fs [kHz] fs [kHz]
6 60 600 6000
6 0 800 o000 n [min]
Curva caracteristica del par motor de IDS63
M [Nm]
2
1,6
\ \ @
1,2 \
| \ \
0,8
\| @
N\
04
\ \ \\
\\
0
0,1 1 10 100
fs [kHz]
6 60 600 6000
n [1/min]
(1.1) Par motor max. a24 V
(1.2) Par motor méx. a 36 V
medida en 1000 pasos/revolucién
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IclA con interface de impulso/direccion

Datos mecanicos de IDS9x

IDS91 IDS92 IDS93 IDS93
Tipo de bobinado Estandar 3D
Par motor max. My ax Nm 2,0 4,0 6,0 4,5
Par de parada My Nm 2,0 4,0 6,0 4,5
Momento de inercia del rotor Jg kgem?2 1.1 2,2 3,3
Numero de pasos 200 /400 /500 /1000 / 2000 / 4000 / 5000 /10000
Angulo de paso ° 1,8/0,9/0,72/0,36/0,18/0,09 /0,072 /0,036
Tolerancia de angulo sistem. por paso ) ’ +6
Masa m kg 2,6 [3,6 [4,7
Carga del eje d
+ Fuerza radial max. %) N 100 [100 [110
* Tension max. de la fuerza axial N 170
* Presién max. de la fuerza axial N 30
* Vida Gtil nominal del rodamiento Ly, 4 h 20000
Freno de parada
Par de parada My Nm 6
Potencia inicial eléctrica w 22
Hora de conexion (aflojar freno) ms 40
Hora de desconexién (bloquear freno) ms 20
Momento de inercia kgem? 0,2
Masa m kg 1,8
;) Medida a 1000 pasos/revolucién, unidad en minutos de arco
) Condiciones para la carga del eje: revoluciones: 60 1/min, duracion de conexion con par motor nominal, temperatura ambiente 40 °C
2) Punto de accion con fuerza radial: a 10,5 mm de distancia de la brida
Horas de trabajo con una probabilidad de averia del 10%
Curvas caracteristicas
Curva caracteristica del par motor de IDS91 Curva caracteristica del par motor de IDS92
M [Nm] M [Nm]
3 5
25 4 \
: | 3 \
- \I\© \|\e
: \ \
\ \ . \
1
o ! A\ \1
05 \\\ \U\' \\
0 N 0
o1 1 10 100 0,1 1 10 100
' 15 [kHz] 1 [kHz]
6 60 600 6000 6 60 600 6000
n [1/min] n [1/min]
Curva caracteristica del par motor de IDS93 Curva caracteristica del par motor de IDS93 con bobinado 3D
M [Nm] M [Nm]
7 @ 7
6 6
5 \\@\\ ;
4 \ \ 4 N\ \\
s NN N
\ \ 3 NG
NN ‘(@
2 \N
N AN 2 \\ \
1 \\ N \\ 1 \\ 3 N
TN
\\ \Q\ N
0 0
0,1 1 10 100 0.1 4 10 100
fs [kHz] fs [kHz]
6 60 600 6000 6 60 600 6000
n [1/min] n [1/min]
(1.1) Par motor méx. a 24 V
(1.2) Par motor méx. a 36 V
medida en 1000 pasos/revolucién
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IclA IDS
Datos técnicos

IclA con interface de impulso/direccion

Datos eléctricos
Conexion de alimentacion

cumple con MBTP segun DIN 19240, sin proteccién contra polarizacion inversa

Rango de tensién de alimentacién Vb 18 ... 40

Tension nominal de alimentacion Vpe 24 /36

Ondulacién con tension nominal Vss <3,6

Max. consumo de corriente

* IDS6x A 3,6
* IDS9x A 5

Corriente de conexién corriente de carga para condensador C = 1500 pF

Fusible previo externo A 10 (caracteristica: de accion lenta)

Interface de senal de 24 V 4 sefales que pueden utilizarse tanto de entrada como de salida, con unién a tierra
galvanica con alimentacion de tensién a tierra, sin proteccion contra polarizacion
inversa

Entradas de sefal de 24 V

Bajo nivel 100..103 V/mA |<4,5/<0,7

Alto nivel 100..103 V/mA |215/2>2

Rango de tensién admitida \ 0..30

Tiempo de antirrebote 100 a 103 ms 0,1

Tiempo de antirrebote 102, 103 con la funcién Capture ms 0,01

Salidas de senal de 24 V conmutando a positivo, proteccién contra cortocircuito, con capacidad de carga induc-
tiva (1000 mH / 100 mA)
con alimentacién externa con alimentacién interna

Rango de tension de alimentacion Vpe 10 ... 30 23 ...25

Corriente de conmutacion mA <100 (por salida) <200 (total)

La fuente de alimentacién interna esta pro-
tegida contra:
* Cortocircuito de la tensién de salida
* Sobrecarga de la tension de salida,
limitacion a 6 W de potencia de salida

Interface multifuncién PD1 (24V) PD2 (5V) PD3

Entradas

Con separacion galvanica si si no

Nivel bajo V/mA |<3/<0,2 <0,4/<0,2 RS422

Nivel alto V/mA [>20/>7 >25/>7 ") RS422

Rango de tensién admitida v -3... +30 -5,25 ... +5,25 2. +262

Resistencia de entrada Q 2000 140 5000

Entrada de frecuencia PULSE/DIR kHz <200 <200 <200

Entrada de frecuencia PWM caida de corriente kHz 6..25 6..25 6..25

Salida proteccion contra cortocircuito, proteccion contra polarizacion inversa hasta 100 mA,
con capacidad de carga inductiva (1000 mH / 100 mA)

Con separacién galvanica si ja nein

Tensién max. de conmutacion \ 30 30 30

Corriente de conexién max. mA 100 100 100

Caida de tensién internaa 10 mA / 100 mA \Y <1,6/1,9 <1,6/1,9 <0,2/0,2

oA partir de la frecuencia de impulsos 50 kHz: nivel alto > 3,5 V
Tensioén referida a tierra

Condiciones ambientales

Temperatura ambiente R °C 0 ... 65; Reduccion de potencia en 2%/K de 50 a 65

Temperatura max. admitida del motor °C 110

Altura de instalacion sin reduccion de potencia m <1000 m sobre el nivel del mar

Temperatura de transporte y de almacenamiento °C -25 ... +70

Humedad relativa del aire % 15...85

Esfuerzo vibratorio segun DIN EN 60068-2-6

* Amplitud de la aceleracion m/s? 20

* Rango de frecuencias Hz 10 ... 500

* Numero de ciclos 10

Choques permanentes segun DIN EN 60068-2-29

« Numero de choques 2) 1000

* Cresta de aceleracion m/s? 150

Modo de proteccion segun EN 60529 IP 54 todo el aparato sin paso de eje; IP41 paso de eje

Clase de calor segun DIN EN 60034-1 155 (F)

Precision de choque del eje y de excentricidad axial segun EN 50347 (IEC 60072-1)

1 valores limite en motor abridado (p. ej.dplaqa de acero de 300 x 300 x 10 mm)

En direccién negativa o positiva por cada eje (X, Y, Z)
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IclA con interface de impulso/direccion

IclA IDS
Planos de dimensiones

Funciones de seguridad

Vida util segun el ciclo de vida de seguridad (IEC61508) |afos |20
SFF (Safe Failure Function) (IEC 61508) % 67
Probabilidad de fallo (PFH) (IEC61508) 1/h 1,84.107°
Tiempo de reaccion (hasta la desconexion de la etapa de |ms <50
potencia)
Ancho de pulso de ensayo permitido de aparatos conecta- | ms <1
dos en serie
Planos de dimensiones
Planos de dimensiones de IDS6x
73
Accesorios:
Tornillo M4 95 guiado de cable @ =3 ...9 mm
‘ ‘ /=
j _ =
21 2
o
]
1,6 a
Q
N
5 g
[a\] -
> o
I\ E{I - _ j
o 005 5
Q U Q
5
47,14 0,2
L
57,2
L D
mm mm
1xS61 101,9 | 6,35
1xS62 1159 | 6,35
1xS63 138,9 | 8,00
Accionamiento compacto inteligente IclA IDS6x
Berger Lahr Catélogo IclA 51



IcIA IDS IclA con interface de impulso/direccion
Planos de dimensiones

Planos de dimensiones de IDS9x

Tornillo M4 73 Accesorios:
guiado de cable @=3...9 mm
9,5 .
e Opcional:
muelle de disco DIN 6888
@12:4x6,5
014:5x6,5
i 2|
\ 12 0,5
o — il
)
e ©
— =
a
\ Q
N T @
o
i s e 113
R Q
T
700,2 10 30
L
85
L D
mm mm
1xS91 1406 | 12
1xS92 1706 | 12
1xS93 200,6 | 14
Accionamiento compacto inteligente IclA IDS9x
Tornillo M4 73
Accesorios:
guiado de cable o= 3...9 mm Opcional:

: muelle de disco DIN 6888
012:4x6,5
014:5x6,5

2
12 +0,5
©
(=) ©
= c
- a
Q
2
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EX o) - N _
o| ® e
R
T
70+0,2 101 30
L
85
L D
mm_| mm
1xS91 187,3 | 12
1xS92 217,3 12
1xS93 247,3 14

Accionamiento compacto inteligente IclA IDS9x con freno de parada
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IclA con interface de impulso/direccion

IclA IDS
Codificacion de los modelos

Codificacion de los modelos
Codificacion de los modelos IDS6x
Ejemplo:

Familia de productos
| = accionamiento compacto inteligente IclA

PD3
PD3

54
54

0-001
0-001

=)

P 41

41

Modo de control
D = electrénica de potencia

PD3

54

0-001

41

Tipo de motor
S = motor paso a paso

PD3

54

0-001

4

Tamano de construccion del motor
6 = brida de motor [cm]
1, 2, 3 = indice de longitud del motor

PD3

54

0-001

41

Tension de alimentacion nominal
2=de 24 a36 Vpc

PD3

54

0-001

41

Interface de comunicacion

PD1 = sefales de 24 V, opto-desacoplado
PD2 = sefiales de 5 V, opto-desacoplado
PD3 = sefiales de 5 V, en contrafase (RS422)

PD3

54

0-001

4

Alimentacion de la interface de sefal
— = ninguna (se requiere fuente de alimentacion externa)
IS = fuente de alimentacion interna de 24 V

PD3

54

0-001

41

Opcién de hardware
D = interruptor de parametros para la configuraciéon

PD3

54

0-001

41

Version de software
S = estandar

PD3

54

0-001

41

Tipo de bobinado
— = estandar

PD3

54

0-001

41

Sistema de medida
— = ninguno Sistema de medida
| = codificador de pulso indice

PD3

54

0-001

41

Freno de parada
— = ningun freno de parada

PD3

54

0-001

41

Tecnologia de conexion
B = conector de circuito impreso

PD3

54

0-001

41

Modo de proteccion global (excepto paso del eje)
54 = IP 54

PD3

54

0-001

41

Engranaje

0-001 = sin engranaje

Engranaje planetario PLE 60, comportamiento de transmi-
sion:

2-003=3:1

2-005=5:1

2-008=8:1

PD3

54

0-001

41

Tratamiento del eje
R = eje redondo y liso (sin engranaje)
K = muelle de ajuste (s6lo con engranaje)

PD3

54

0-001

41

Diametro del collar de centrado
P = estandar

PD3

54

0-001

41

Diametro del eje
P = estandar

PD3

54

0-001

41

Modo de proteccion del paso del eje
41 =1P 41

PD3

54

0-001

M
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IclA IDS
Codificacion de los modelos

IclA con interface de impulso/direccion

Codificacion de los modelos de IDS9x
Ejemplo:

Familia de productos
| = accionamiento compacto inteligente IclA

PD3
PD3

54
54

0-001
0-001

T 3

PP 41

Modo de control
D = electronica de potencia

PD3

54

0-001

Tipo de motor
S = motor paso a paso

PD3

54

0-001

Tamario de construccién del motor
9 = brida de motor [cm]
1, 2, 3 = indice de longitud del motor

PD3

54

0-001

Tension de alimentacién nominal
2=d624336VDc

PD3

54

0-001

Interface de comunicacion

PD1 = sefales de 24 V, opto-desacoplado
PD2 = sefales de 5 V, opto-desacoplado
PD3 = sefiales de 5 V, en contrafase (RS422)

PD3

54

0-001

Alimentacion de la interface de senal
— = ninguna (se requiere fuente de alimentacién externa)
IS = fuente de alimentacién interna de 24 V

PD3

54

0-001

Opcién de hardware
D = interruptor de parametros para la configuracion

PD3

54

0-001

Version de software
S = estandar

PD3

54

0-001

Tipo de bobinado
— = estandar
3D = mayor ndm. de revoluciones (con IDS93)

PD3

54

0-001

Sistema de medida
— = ninguno Sistema de medida
| = codificador de pulso indice

PD3

54

0-001

Freno de parada
— = sin freno de parada
B = con freno de parada

PD3

54

0-001

Tecnologia de conexion
B = conector de circuito impreso

PD3

54

0-001

Modo de proteccion global (excepto paso del eje)
54 =P 54

PD3

54

0-001

Engranaje

0-001 = sin engranaje

Engranaje planetario PLE 80, comportamiento de transmi-
sién:

3-003=3:1

3-005=5:1

3-008=8:1

PD3

54

0-001

Tratamiento del eje

R = eje redondo y liso (sin engranaje)

W = muelle de disco segun DIN 6888 (sin engranaje)
K = muelle de ajuste (s6lo con engranaje)

PD3

54

0-001

Diametro del collar de centrado
P = estandar

PD3

54

0-001

Diametro del eje
P = estandar

PD3

54

0-001

Modo de proteccion del paso del eje
4“1 =IP#

PD3

54

0-001

54
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IclA Opcidnes

Engranaje planetario

Descripcion

Engranaje planetario
Descripcion

Los accionamientos compactos inteligentes IclA pueden suministrarse opcionalmen-

te con un engranaje planetario.

Segun el motor, hay diferentes engranajes planetarios disponibles. La siguiente tabla
muestra los engranajes planetarios que pueden suministrarse en cada caso.

Accionamiento compacto IclA Engranaje planetario

Diametro Relacién de transmision
IDS6x, IFS6x 60 3:1
5:1
8:1
IDS9x, IFS9x 80 3:1
5:1
8:1
IFABx 60 3:1
5:1
8:1
IFE7A1 40 16: 1
40: 1
60: 1
120: 1
Datos técnicos
Engranaje PLE 40 PLE 60 PLE 80
Transmision 16 [40 |60 [120 3 G [s 3 G [s
Juego de torsion arcmin <30 <20 <12
Rigidez ante la torsion Nm/arcmin |1,1 1,1 1,0 1,0 2,3 6
Par motor nominal de accionamiento ') Nm 20 18 20 18 12 16 15 40 50 50
Momento de inercia kgem? 0,022 |0,016 |0,029 0,029 |0,135 |0,078 0,065 |0,77 0,45 0,39
Fuerza radial max. N 200 500 950
Fuerza axial max N 200 600 1200
Masa kg 0,45 0,45 0,55 0,55 0,9 21
Niveles del engranaje 2 3 1 1
Revoluciones max. de entrada 1/min 18000 13000 7000
Revoluciones de entrada recomend. 1/min 4500 4000 4000
Grado de rendimiento % 94 [94 [90 [90 96 96
Temperatura min. de servicio °C -25 -25 -25
Temp. max. de servicio °C +90 -90 -90
Temp. max. de servicio (corta duracién) °C +120 +120 +120
Almacenaje Rodamiento radial rigido Rodamiento radial rigido Rodamiento radial rigido
Grado de proteccion IP 54 IP 54 IP 54
Lubricacion Lubricacion de por vida Lubricacién de por vida Lubricacion de por vida
Vida util H 10000 20000 20000

N g par motor nominal de accionamiento se obtiene a partir del par del motor x la transmisién x el grado de rendimiento del engranaje.

ATENCION: el par de accionamiento real debe ser menor que el par de accionamien-
to nominal del engranaje, pues en caso contrario éste podria destruirse.
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Engranaje planetario IclA Opcidnes

Planos de dimensiones

Planos de dimensiones

L Muelle de ajuste DIN 6885
295 2 26 A3x3x18

M4 x 6 23
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|
@26 h7(302‘)} 012

de 2 niveles | 107,5 | 52
. Taladro de centrado DIN 332
de 3 niveles | 120 64,5 DS M3 x 9

Engranaje PLE 40, de 2 o de 3 niveles
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Engranaje PLE 80, 1 nivel
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IclA Accesorios

Software y documentacion

Accesorios
Software y documentacion

Denominacion
CD-ROM de IclA

Descripcion

Contenido:

* Catalogo en aleman y en inglés

* Documentacién en aleman y en inglés

* Software de puesta en marcha "IclA Easy“
¢ Archivo EDS para IclA IFx con bus CAN

¢ Archivo GSD para IclA IFx con Profibus

Numero de pedido
0098441113207

Documentacién para IclA IFA

DIN A4, encuadernado

aleman 0098441113227

inglés 0098441113228
Documentacién para IclA IFE DIN A4, encuadernado aleman 0098441113211
inglés 0098441113212
Documentacion para IclA IFS DIN A4, encuadernado aleman 0098441113188
inglés 0098441113189
Documentacion para IclA IDS DIN A4, encuadernado aleman 0098441113190
inglés 0098441113191
Documentacién para IclA IFx CANopen DIN A4, encuadernado aleman 0098441113184
inglés 0098441113185
Documentacion para IclA IFx RS485 DIN A4, encuadernado aleman 0098441113186
inglés 0098441113187
Documentacién para IclA IFx Profibus DIN A4, encuadernado aleman 0098441113192
inglés 0098441113193

Software de puesta en marcha "IclA Easy"

Carwacin C108) RLTL momgm (il

Indicacién de informacion y estado del aparato

=Tk

[t
D-pq-__.aa;'- T e el 'aE =0

-
- il r - =

g
—

_ct [Lmin]
B
n_ref [Wimin|

El software de puesta en marcha "IclA Easy" ofrece las siguientes funciones:
¢ Introduccion e indicacion de parametros del aparato
* Archivo y duplicacion de parametros del aparato
¢ Indicacion de informacidén y estado del aparato
* Posicionamiento del motor con el PC
¢ Activacion de movimientos de referencia
¢ Acceso a todos los parametros documentados
* Diagndstico de averias de funcionamiento
* Optimizacion del regulador (sélo ICIA IFA)

Requisitos e interfaces

"IclA Easy" funciona con un PC con los sistemas operativos Windows
98/ME/NT/2000/XP. El programa se comunica con ayuda de un conversor de bus de
campo a través de RS485, CAN o Profibus DP con los accionamientos compactos.

Conversores de bus de campo soportados

Interface para acc.

Interface para

Conversor de bus de Fuente de referencia

compacto PC campo necesario

RS485 usSB NuDAM ND-6530 www.acceed.com
RS232 NuDAM ND-6520 www.acceed.com

CAN uUsB PCAN-USB, Peak www.peak-system.com
en paralelo PCAN-Dongle, Peak  www.peak-system.com

Profibus DP PCMCIA Siemens CP5511/12  www.ad.siemens.com
PCI Siemens CP5611/13  www.ad.siemens.com

Hatzeichnung  Optimkesung |
Al Ausl it sl

Bulmchrurgen el [0 £,
Mdmschrrgemt Ll [

Cl .
3] et [ 3

redate
3 [ e

Optimizacion del regulador en IclA IFA

Fuente de referencia

El software de puesta en marcha "IclA Easy" esta contenido en el CD-ROM de IclA.
La ultima versién estéa disponible y se puede descargar en la pagina de internet

http://www.berger-lahr.com.
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IclA IFx con conectores de circuito IclA Accesorios
impreso

Accesorios para accionamientos compactos IclA IDS e IclA IFx con conectores de circuito impreso

Denominacion Descripcion Numero de pedido
Set de instalacion para IclA Ixx
Contenido: 0062501521001

\ * Caja del enchufe
: » Lamina protectora
‘ « Contactos crimp
%

a N N % * 2 guiados de cable
ph e - * 3 conectores terminales Crimp
" b=l K-‘_ e .Y k » Caja del enchufe (Power Removal)
ph = r - R i » Contactos Crimp (Power Removal)

Guiados de cable para IclA Ixx

Para un max. de 4 cables con seccion transversal del 2 unidades 0062501520002
cable de 3 a 9 mm. Se necesitan dos guiados de 10 unidades 0062501520001
cable por accionamiento compacto. Los guiados de

cable sirven para el sellado, la descarga de traccion y

para la conexioén apantallada.

Cable para IclA IDx

Para la unién de la interface de impulso/direccién con 3 m 0062501464030

un controlador superior y para la alimentacion de ten- 5m 0062501464050

sion; autorizado por cUL; apto para cadenas de

arrastre; cumple la norma DESINA,; incluye segundo 10m 0062501464100

guiado de cable 15m 0062501464150
20 m 0062501464200

-
Cable para IclA IFx (alimentacion, CAN, RS485, Profibus)

Cable para conexion al bus de campo y a la alimenta-

cion. El cable puede utilizarse para la primera puesta

en marcha del accionamiento compacto.

Se entrega un segundo guiado de cable.

« CAN 3m 0062501462030

* RS485 3m 0062501463030

* Profibus 3m 0062501484030
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IclA Accesorios

IclA IFXx con conectores industriales

Accesorios para accionamientos compactos IclA IFx con conectores industriales

Enchufes de senal E/S

Denominacién
Enchufe de 3 E/S para IclA IFx

\ 3

Descripcion

Enchufe para 3 sefiales E/S

Contenido:
* 1 enchufe con 3 zécalos M8 (de 3 polos) para la
conexién de 3 sefiales E/S
* 1 enchufe ciego

Juego adaptado de conectores:
Juego de conectores con 3 E/S para IclA IFx

Numero de pedido

0062501533001

0062501534002

Enchufe de 4 E/S para IclA IFx

Enchufes para 4 sefales E/S

Contenido:
» 2 enchufes con 2 zécalos M8 (de 3 polos) cada uno
para la conexion de 4 sefales E/S

Juego adaptado de conectores:
Juego de conectores con 2 E/S (dobles) para IclA IFx

0062501533002

0062501534001

Enchufe de 3 E/S de 24 V para IclA IFx

Enchufe para 3 sefales E/S y alimentacion externa de
sefial de 24 V

Contenido:

* 1 enchufe con 2 zécalos M8 y 1 conector M8 para
la conexién de 3 sefales E/S y alimentacién de
sefial de 24 V

* 1 enchufe ciego

Juego adaptado de conectores:
Juego de conectores con 3 E/S de 24 V para IclA IFx

0062501524001

0062501523001

Enchufe de 4 E/S de 24 V para IclA IFx

Enchufes para 4 sefales E/S y alimentacion externa
de sefal de 24 V

Contenido:
* 1 enchufe
— 2 zbcalos M8 (de 3 polos) para la conexién de
2 sefales E/S
— 1 conector M8 (de 3 polos) para la conexién de
alimentacion de sefial de 24 V (IN)
* 1 enchufe
— 2 zbcalos M8 (de 3 polos) para la conexién de
2 sefales E/S
— 1 conector M8 (de 3 polos) para la conexion de
alimentacion de sefal de 24 V (out)

Juego adaptado de conectores:
Juego de conectores con 4 E/S de 24 V para IclA IFx

0062501527001

0062501523002
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IclA IFx con conectores industriales

IclA Accesorios

Accesorios para accionamientos compactos IclA IFx con conectores industriales

Enchufes de senal E/S

Denominacion
Enchufe de 2 E/S de 1PWRR para IclA IFx

Descripcion

Enchufes para 2 sefiales E/S y sefales para la
funcién de seguridad "Power Removal"

Contenido:
¢ 1 enchufe
— 2 zbcalos M8 (de 3 polos) para la conexién de
2 sefales E/S
— 1 conector M8 (de 4 polos) para la conexién de
las senales para Power Removal
¢ 1 enchufe ciego

Juego adaptado de conectores:
Juego de conectores con 2 E/S para IclA IFx
Cable para IclA Ixx (PWRR M8x4)

Numero de pedido

0062501533003

0062501534001
00625014850xx

Enchufe de 4 E/S de 2PWRR para IclA IFx

Enchufes para 4 sefales E/S y sefales para la
funcién de seguridad
"Power Removal"

Contenido:
¢ 1 enchufe
— 2 z6calos M8 (de 3 polos) para la conexiéon de
2 sefales E/S
— 1 conector M8 (de 4 polos) para la conexién de
las sefnales para Power Removal
¢ 1 enchufe
— 2 zécalos M8 (de 3 polos) para la conexién de
2 sefales E/S
— 1 zbcalo M8 (de 4 polos) para el redirecciona-
miento de las sefales para Power Removal

Juego adaptado de conectores:

Juego de conectores con 2 E/S (dobles) para IclA IFx
Juego de conectores PWRR para IclA IFx

Cable para IclA Ixx (PWRR M8x4)

0062501533004

0062501534001
0062501534005
00625014850xx
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IclA Accesorios IclA IFx con conectores industriales

Accesorios para accionamientos compactos IclA IFx con conectores industriales

Juegos de conectores para enchufes de senales E/S

Denominacion Descripcion Numero de pedido
Juego de conectores con 2 E/S para IclA IFx

Juego de conectores para la confeccion de cables 0062501534001
para 2 sefiales E/S

Contenido:
* 2 conectores redondos macho-hembra M8
(de 3 polos)

Indicacion: Para los enchufes IclA IFx con 4 seiia-
les E/S son necesarios 2 juegos de conectores.

Juego de conectores con 3 E/S para IclA IFx

Juego de conectores para la confeccién de cables 0062501534002
para 3 sefales E/S

Contenido:
* 3 conectores redondos macho-hembra M8
(de 3 polos)

Juego de conectores con 3 E/S de 24 V para IclA IFx

Juego de conectores para la confeccién de cables 0062501523001
para 3 sefiales E/S y 1 cable de alimentacién

Contenido:
¢ 2 conectores redondos macho-hembra M8
(de 3 polos)
¢ 1 zbcalo redondo macho-hembra M8 (de 3 polos)

Juego de conectores con 4 E/S de 24 V para IclA IFx

Juego de conectores para la confeccion de cables 0062501523002
para 4 sefales E/Sy 2 cables de alimentacion

Contenido:
* 5 conectores redondos macho-hembra M8
(de 3 polos)
¢ 1 z6calo redondo macho-hembra M8 (de 3 polos)
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IclA IFx con conectores industriales IclA Accesorios

Accesorios para accionamientos compactos IclA IFx con conectores industriales

Juegos de conectores para enchufes de senales E/S

Denominacion Descripcion Numero de pedido
Juego de conectores con 1 salida PWRR para IclA IFx

Juego de conectores para la confeccion de cables 0062501534005
para el redireccionamiento de las sefales para la
funcién de seguridad "Power Removal*

Contenido:
¢ 1 conector redondo macho-hembra M8
(de 4 polos)

Juegos de conectores para bus de campo
Denominacion Descripcion Numero de pedido
Juego de conectores Profibus M12 para IclA IFx

Para la confeccién de cables Profibus; 0062501525001

Contenido:

¢ 1 conector redondo macho-hembra M12
(codif. B)

¢ 1 zbcalo redondo macho-hembra M12
(codif. B)

¢ 1 capucha protectora M12

Juego de conectores CAN / RS485 M12 para IclA IFx
Para la confeccién de cables CAN o cables RS485; 0062501526001

Contenido:

* 1 conector redondo macho-hembra M12
(codif. A)

* 1 zécalo redondo macho-hembra M12
(codif. A)

¢ 1 capucha protectora M12
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IclA Accesorios IclA IFx con conectores industriales

Accesorios para accionamientos compactos IclA IFx con conectores industriales
Accesorios para accionamientos compactos IclA IFx con conectores industriales
Cable

Denominacion Descripcion Numero de pedido

Cable para IclA IFx (alimentacién, CAN, RS485, Profi-
bus)

Cable para conexion al bus de campo y a la alimenta-
cion. El cable puede utilizarse para la primera puesta
en marcha del accionamiento compacto.
Se entrega un segundo guiado de cable.

* CAN 3m 0062501462030

* RS485 3m 0062501463030

* Profibus 3m 0062501484030

Para la conexién de la alimentacion; autorizado por 3 m 0062501470030

cUL; apto para cadenas de arrastre; cumple la norma 5m 0062501470050
DESINA

10m 0062501470100

15m 0062501470150

20m 0062501470200

(cable IclA Ixx no adecuado para IDS)

Cable para IclA Ixx (PWRR M8x4) xx m

Cable con z6calo M8 (de 4 polos) para la conexion de 3 m 0062501485030
las sefales para la funcién de seguridad "Power 5m 0062501485050
Removal*
10m 0062501485100
15m 0062501485150
20m 0062501485200

Berger Lahr Catélogo IclA 63



Tablas de conversion

Apéndice

Tablas de conversion
Momento de inercia del rotor

2
Ib-in? Ib-ft? Ib-in-s? Islil:;sftz kg-cm? kg-cm-s?2  |g-cm? g-cm-s? oz-in? oz-in-s?
Ib-in? - 6,94x10° [259x10° [2,15x10%* [2,926 2,98x10° [2,92x10% |2,984 16 4,14 x102
Ib-ft? 144 - 0,3729 3,10x 102 421,40 0,4297 4,21 x10° 429,71 2304 5,967
Ib-in-s? 386,08 2,681 - 8,33x102 [1,129x10° [1,152 1,129 x 10° [1,152x10% |6,177x10% |16
Ib-ft-s
slug-ft2 463x10% [32,17 12 - 1,35x 104  [13,825 1,355x 107 (1,38 x10* |7,41x10* |[192
kg-cm? 0,3417 237x10° |885x10* |7,37x100 |- 1,019 x 10 [ 1000 1,019 5,46 1,41 x 1072
kg-cm-s®  |335,1 2,327 0,8679 7,23x 102 [980,66 - 9,8x10°  |1000 536x10% [13,887
g-cm? 3,417 x10* [2,37x10® |885x 107 |7,37x10% [1x10° 1,01x10% |- 1,01x10° |546x10° |1,41x10®
g-cm-s? 0,335 2,32x10° [867x10* |7,23x10° [0,9806 1x10°8 980,6 - 5,36 1,38 x 107
o0z-in? 0,0625 43x10% |1,61x10% [1,34x10® |0,182 1,86 x 104 [182,9 0,186 - 2,59 x 102
oz-in-s2 24,3 0,1675 6,25x 102 [5,20x10° |[70,615 7,20x102 |7,06 x10* |72 386,08 -
Par motor
Ib-in Ib-ft oz-in Nm kg-m kg-cm g-cm dyne-cm
Ib-in - 8,333 x 1072 16 0,113 1,152 x 102 1,152 1,152 x 108 1,129 x 108
Ib-ft 12 - 192 1,355 0,138 13,825 1,382 x 10* 1,355 x 107
oz-in 6,25 x 102 5,208 x 1073 - 7,061 x 107 7,200 x 1074 7,200 x 1072 72,007 7,061 x 10
Nm 8,850 0,737 141,612 - 0,102 10,197 1,019 x 10* 1x107
kg-m 86,796 7,233 1,388 x 10° 9,806 - 100 1x10° 9,806 x 107
kg-cm 0,8679 7,233 x 1072 13,877 9,806 x 1072 107 - 1000 9,806 x 10°
g-cm 8,679 x 107* 7,233 x 106 1,388 x 102 9,806 x 106 1x10° 1x10°8 - 980,665
dyne-cm 8,850 x 1077 7,375x 1078 1,416 x 10 107 1,019 x 108 1,0197x 10 [1,019x 10°® -
Potencia Longitud
H.P. w in ft yd m cm mm
H.P. - 7457 in - 0,0833 0,028 0,0254 2,54 25,4
w 1,31 x 107 - ft 12 - 0,333 0,3048 30,48 304,8
yd 36 3 - 0,914 91,44 914,4
m 39,37 3,281 1,09 - 100 1000
cm 0,3937 0,03281 1,09x 102 {0,01 - 10
mm 0,03937 0,00328 1,09 x 10 {0,001 0,1 -
Revoluciones Masa
1/min (rpm) | rad/seg grad./seg Ib oz slug kg g
1/min (rpm) |- 0,105 6,0 Ib - 16 0,0311 0,453592 453,592
rad/seg 9,55 - 57,30 oz 6,35 x 102 - 1,93x 103 0,028349 28,35
grad./seg |0,167 1,745 x 1072 |- slug 32,17 514,8 - 14,5939 1,459 x 10*
kg 2,20462 35,274 0,0685218 - 1000
g 2,205x10° |3,527x10° |6,852x10° |0,001 -
Temperatura Fuerza
°F °C Ib oz of dyne N
°F - (9-32) x g Ib - 16 453,592 4,448 x10°  |4,4482
°C 9% %5+ 32 - oz 0,0625 - 28,35 2,780 x 10*  |0,27801
gf 2,205x 10 |0,03527 - 980,665 no ind.
dyne 2,248 x10° |359x 10 1,02x 107 - 0,0001
N 0,22481 3,5967 no ind. 100.000 -
Ejemplo para la conversion:
Conversion de una indicacién de longitud de 10 pulgadas en metros. En la tabla "Lon-
gitud" busque en la columna izquierda el dato "in" (= inch, pulgadas) y en la fila de
cabecera el dato "m" (= metros). La casilla de la tabla en el punto de interseccién de
esa fila y esa columna ofrece el factor de conversién: "0,0254". Multiplique 10 pulga-
das por 0,0254 y obtendra el valor en metros: 10 in x 0,0254 = 0,254 m.
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BERGER LAHR

Berger Lahr GmbH & Co. KG
Breslauer Str. 7, D-77933 Lahr Schneider
www.berger-lahr.de Electric

a company

Berger Lahr le ofrece soluciones para la automatiza-
cién y el posicionamiento adecuadas al mercado,
sobre la base de productos fabricados en serie y
avalados por la practica.

Le brindamos apoyo y asistencia a través de nue-
stros servicios completos de asesoria e ingenieria.
Berger Lahr es una compania del consorcio Schnei-
der Electric. Schneider Electric forma parte de los fa-
bricantes lideres de tecnologia electrdnica y de auto-
matizacién, con las conocidas marcas:

Merlin Gerin, Square D y Telemecanique.
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